MG946R Servo

Instrukcja obstugi

@& PILOTIX

2026



@ P"_DTlx Instrukcja obstugi

Spis tresci

1. Opis produktu

............................................................................................................................................... 3
P [ 15 (V] (o e T Lo L - Tor 2T 4 1T TR PP PRRPPPRPN 4
3. Zasady bezpieczenstwa i UZYEKOWANIA.............occuiiiiiiiiiie e e e e aes 5
(10T 01 1S A PSR PRP 6



(@) PILUTlx Instrukcja obstugi

1. Opis produktu

Rys.1. MG946R Servo

Pilotix MG946R to cyfrowe serwo z metalowg przekfadnia i zakresem obrotu 180°. Zapewnia moment utyku
10.5 kg-cm przy 4.8 Vi 13 kg-cm przy 6.0 V oraz obraca sie 0 60° w czasie 0.17 s przy 6.0 V. Serwo pracuje przy
napieciu 4.8-6.0 V i podtacza sie je do odbiornika lub kontrolera lotu 3-pinowym wtykiem serwa.
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2. Instrukcja podtaczenia

3-pin servo plug

orange

Signal (PWM)

Power + (4.8-6.0 V)

brown

GND (-)

To receiver / flight controller
MG946R servo servo output (S/+/-)

Rys.2. Schemat podtgczenia

Podtgcz przewdd serwa do wyjscia serwa w odbiorniku lub kontrolerze lotu. Przewéd ma dtugosé okoto 300
mm i jest zakonczony 3-pinowym wtykiem serwa.

Przewdd ma trzy zyty: pomaranczowa to sygnat (PWM), czerwona to plus zasilania, a brgzowa to masa (GND).
Podtgcz brgzowa zyte do pinu masy (—) wyjscia.

Zasilaj serwo z BEC lub zasilacza o napieciu 4.8-6.0 V, zdolnego dostarczy¢ prad szczytowy serwa pod
obcigzeniem. Zbyt stabe zasilanie moze powodowac spadek napiecia pod obcigzeniem i zresetowad
odbiornik. W wiekszosci kontroleréw lotu szyna serw domyslnie nie jest zasilana; zasilaj jg z osobnego BEC o
wydajnosci odpowiedniej do pradu serwa.

Zamocuj serwo za pomocg czterech uszu montazowych. Wtgcz zasilanie serwa i poczekaj, az ustawi sie w
pozycji Srodkowej, zanim zatozysz orczyk na wielowypust watka wyjsciowego i zabezpieczysz go sSrodkowg

sruba.
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3. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

e Zakres napiecia: Zasilaj wytgcznie napieciem 4.8—6.0 V. Podtgczenie serwa bezposrednio do
akumulatora LiPo lub do szyny o wyzszym napieciu zniszczy ptytke sterujaca.

e Wydajnos¢ zasilania: Dobierz BEC do tgcznego pradu szczytowego wszystkich serw. Wspélna, zbyt
staba szyna 5 V dla kilku serw i odbiornika to czesta przyczyna spadkéw napiecia.

e Polaryzacja: Przed wtgczeniem zasilania sprawdz kolejno$¢ zyt: brgzowa do GND, czerwona do plusa,
pomaranczowa do sygnatu. Odwrdécenie polaryzacji zasilania moze uszkodzi¢ elektronike serwa.

e Pierwsze uruchomienie: Przy pierwszym witgczeniu zasilania serwa orczyk lub popychacz powinny by¢
odfaczone. Pozwala to sprawdzié kierunek obrotu i pozycje srodkowg bez ryzyka przecigzenia
popychacza.

e Mechaniczne ograniczniki: Ustaw popychacze i zakres wychylen tak, aby serwo nigdy nie napierato na
mechaniczny ogranicznik. Zablokowane serwo stale pobiera maksymalny prad, przegrzewa sie i moze
uszkodzi¢ zebatki lub spalic silnik.

e Watek wyjsciowy: Nie obracaj watka wyjsciowego recznie, zwtaszcza przy wtgczonym zasilaniu serwa.
Obracanie watka wbrew silnikowi moze uszkodzi¢ przektadnie.

e Pewny montaz: Zamocuj serwo za pomocg wszystkich czterech uszu montazowych i poprowadz
przewdd tak, aby nie byt naprezony. Luzno zamocowane serwo dodatkowo obcigza przektadnie, a
wielokrotne zginanie moze spowodowac pekniecie zyt.

e Nagrzewanie: Po dtugotrwatej pracy pod duzym obcigzeniem pozwdl serwu ostygnac. Przegrzane

serwo traci moment obrotowy, a jego silnik szybciej sie zuzywa.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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