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1. Prehled produktu

Obr.1. MG946R Servo

Pilotix MG946R je digitdIni servo s kovovym prevodovym soukolim a rozsahem otaceni 180°. Poskytuje
moment pfi zablokovani 10.5 kg-cm pti 4.8 V a 13 kg-cm pfi 6.0 V a otoci se 0 60° za 0.17 s pfi 6.0 V. Servo
pracuje s napétim 4.8-6.0 V a k pfijimaci nebo letovému kontroléru se pfipojuje 3pinovym servo
konektorem.
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2. Navod k zapojeni

3-pin servo plug

orange

Signal (PWM)

Power + (4.8-6.0 V)

brown

GND (-)

To receiver / flight controller
MG946R servo servo output (S/+/-)

Obr.2. Schéma zapojeni

Zapojte kabel serva do vystupu pro servo na pfijimaci nebo letovém kontroléru. Kabel je dlouhy pfiblizné 300
mm a je zakonéen 3pinovym servo konektorem.

Kabel ma tfi vodice: oranzovy je signdl (PWM), ¢erveny je kladny pdél napdjeni a hnédy je zem (GND). Hnédy
vodic pripojte na zemnici pin (—) vystupu.

Servo napajejte z BEC nebo zdroje dimenzovaného na 4.8-6.0 V, ktery dokaze pod zatézi dodat Spickovy
proud serva. Poddimenzovany zdroj mlze pod zatézi zplUsobit pokles napéti a resetovat prijimac. U vétsiny
letovych kontrolér( neni vétev pro serva ve vychozim stavu napdjena; napdjejte ji ze samostatného BEC
dimenzovaného na proud serva.

Servo upevnéte za jeho Ctyfi montazni dchyty. Zapnéte napajeni serva a nechte ho prejet do stfedové polohy,

neZ na drazkovani vystupni hfidele nasadite paku serva a zajistite ji stfedovym Sroubem.
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3. Bezpecnostni pokyny a pravidla pouzivani

e Rozsah napéti: Napajejte pouze napétim 4.8—6.0 V. Pfipojeni serva pfimo k akumulatoru LiPo nebo k
vétvi s vy$Sim napétim znici Fidici desku.

e Kapacita napajeni: Dimenzujte BEC na soucet Spickovych proud( viech serv. Sdileni slabé 5V vétve
mezi nékolika servy a pfijimacem je ¢astou pri¢inou pokles(i napéti.

e Polarita: Pfed zapnutim napajeni zkontrolujte poradi vodi¢i: hnédy na GND, ¢erveny na kladny pdl,
oranzovy na signal. Pfepdlovani napdjeni mlze poskodit elektroniku serva.

e Prvni zapnuti: Poprvé zapnéte servo s odpojenou pakou nebo tahlem. MUzZete tak zkontrolovat smér
otaceni a stfredovou polohu bez rizika namdahani tahla.

e Mechanické dorazy: Nastavte tdhla a koncové vychylky tak, aby servo nikdy netlacilo proti
mechanickému dorazu. Zablokované servo trvale odebira svlij maximalni proud, prehtiva se a mize
poskodit ozubena kola nebo spalit motor.

e \Vystupni hfidel: Neotacejte vystupni htideli rukou, zejména kdyz je servo pod napétim. Nasilné
otaceni hridele proti motoru mlze poskodit prevodové soukoli.

e Bezpecnd montdz: Servo upevnéte za vSechny Ctyfi montdzni Uchyty a kabel vedte tak, aby nebyl
napnuty. Uvolnéné servo zvysuje zatizeni prevodl a opakované ohybani mliZze vodice prerusit.

e Teplo: Po delSim provozu pod vysokou zatézi nechte servo vychladnout. Pfehfaté servo ztraci kroutici

moment a jeho motor se rychleji opotfebovava.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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