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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix H743-SLIM

Pilotix H743 Slim to wysokiej klasy, wysokogestosciowy kontroler lotu zasilany szybkim MCU STM32H743.
Wyposazony jest w podwdjne przetgczanie kamer, dedykowane sledzenie podwdjnego akumulatora/czujnika
pradu oraz kompleksowy uktad zoptymalizowany pod katem zaawansowanych konfiguracji.

2. Instrukcja okablowania

2.1. Gtowne zasilanie i napiecia systemowe

H743 Slim oferuje rozbudowane opcje zarzgdzania zasilaniem na wielu padach:

Vbat / G: Gtdwny wejscie napiecia akumulatora i masa.

Vbt2 / Cur2: Napiecie drugorzednego akumulatora i wejscia pragdu dla konfiguracji z podwdjnym
akumulatorem lub konfiguracji multi-PDB.

5V / 4V5: Filtrowane szyny zasilania 5V dla odbiornikéw, GPS i LED. Pady 4V5 sg zasilane przez USB,
co pozwala bezpiecznie skonfigurowaé odbiornik bez podtaczania gtéwnego akumulatora lotniczego.
Vsw (Video Switch Power): Szyna zasilania dla nadajnika wideo. Napiecie zasilania mozna przetgczac
za pomocg centralnych paddéw lutowniczych sprzetowego jumpera (5V / Vsw=Vbt).

2.2. Trasowanie ESC, sygnatu i telemetrii

Prawa strona ptytki zawiera rozlegta tablice sygnatdw silnikowych i monitorowania czujnikéw:

S1 — S4: Podstawowe wyijscia sygnatéw silnikowych (standardowa konfiguracja quadkoptera).
S5 — S12: Rozszerzone wyjscia sygnatow silnikowych obstugujgce heksakoptery, oktokoptery lub
specjalistyczne konfiguracje filmowe X8.

CUR / S9: Gtéwne wejscie analogowego czujnika pragdu z PDB lub ESC 4-w-1.
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e Tx8 / Rx8: Dedykowany sprzetowy UART przylegajacy do szyny sygnatowej, idealny do zbiorczej
telemetrii ESC lub komunikacji systemowej.

2.3. Konfiguracja podwodjnej kamery i wideo analogowe
Ptytka natywnie obstuguje przetgczanie podwdjnej kamery za pomocg wbudowanej logiki sprzetowej:

e (C1/C2: Analogowe wejscia sygnatu wideo z Kamery 1 i Kamery 2.

e VTx: Czyste wyjscie wideo skierowane bezposrednio do nadajnika wideo.

e Vsw / G: Przetgczalne wyjscie zasilania i masa dedykowane do czystej transmisji wideo bez zaktécen.

e Vbt /5V/G:Zmienna tablica dystrybucji zasilania umieszczona obok padéw kamer, obstugujaca
kamery niskonapieciowe (5V) i wysokonapieciowe (Vbat).

2.4. Opcje wideo cyfrowego
Dla cyfrowych systemdw wideo HD, ktére nie uzywajg wewnetrznego analogowego uktadu OSD:

e Tx4 / Rx4: Tablica wyj$¢ UART wysokiej predkosci umieszczona w prawym gornym rogu, wyraznie
oznaczona kolorami i przeznaczona do konfiguracji protokotu cyfrowego MSP DisplayPort.

2.5. Urzagdzenia peryferyjne

e Brzeczyk (lewa strona): Podtgcz aktywny brzeczyk 5V uzywajgc paddéw G, 5V i Buz- aby wtgczyc
styszalne sygnaty stanu i $ledzenie zgubionego modelu.

e DA1/CL1 & DA2/CL2: Podwdjne magistrale 12C (SDA/SCL) dedykowane zewnetrznym kompasom
(magnetometrom) w modutach GPS.

e Tx2/Rx2, Tx3/Rx3, Tx6/Rx6, Tx7/Rx7: Wysoce wszechstronne, nie-inwertowane niezalezne sprzetowe
UART do podtgczania odbiornikéw ELRS/Crossfire, modutéw GPS lub zewnetrznych koncentratoréw
telemetrii.

e LED: Dedykowany pad sygnatowy dla konfiguracji adresowalnych LED RGB.
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Rys.2. Schemat okablowania

3. Bezpieczenstwo i zasady uzytkowania

Zawsze uzywaj Smoke Stoppera: Przy pierwszym wigczeniu po lutowaniu zawsze podtgcz urzadzenie
ograniczajgce prad (Smoke Stopper) miedzy akumulatorem a ESC. W przypadku zwarcia zapobiega to
natychmiastowemu zniszczeniu komponentéw.

Zt3cza anti-spark sg obowigzkowe: Przy podtgczaniu akumulatora 6S do 12S ogromne prady
rozruchowe tworzg tuk elektryczny, ktéry z czasem degraduje ztgcza. Zawsze uzywaj ztgczy anti-spark
takich jak AS150, XT90-S lub dedykowanych przetgcznikéw anti-spark.

Instalacja kondensatorow: Wysokonapieciowe konfiguracje generujg ogromne skoki napiecia podczas
hamowania silnika (przyciemnione $wiatto). Musisz przylutowaé wysokonapieciowe kondensatory z
niskim ESR (minimalna ocena 63V dla systemoéw 12S) bezposrednio do gtéwnych padéw akumulatora
ESC. Niezastosowanie sie do tego ostatecznie spali tranzystory MOSFET ESC lub przesle tetnienia
napiecia z powrotem do kontrolera lotu.

Sprawdzanie polaryzacji: Przed podtgczeniem sprawdz polaryzacje akumulatora (BTA+/B+ i BTA-/B-)
multimetrem. Odwrdcona polaryzacja przy wysokim napieciu powoduje natychmiastowe
katastrofalne, nieodwracalne uszkodzenie.
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Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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