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1. Descripcion del producto

Fig.1. Pilotix H743-SLIM

El Pilotix H743 Slim es un controlador de vuelo premium de alta densidad impulsado por un MCU
STM32H743 de alta velocidad. Cuenta con conmutacién de doble cdmara, seguimiento dedicado de doble
bateria/sensor de corriente y un disefio integral optimizado para configuraciones avanzadas.

2. Guia de cableado

2.1. Alimentacion principal y tensiones del sistema

El H743 Slim ofrece amplias opciones de gestion de energia a través de multiples pads:

Vbat / G: Entrada de tensién de bateria principal y masa.

Vbt2 / Cur2: Tension de bateria secundaria y entradas de corriente para configuraciones de doble
bateria o configuraciones multi-PDB.

5V / 4V5: Lineas de alimentacion filtradas de 5V para receptores, GPS y LEDs. Los pads 4V5 tienen
alimentacién USB, lo que permite configurar el receptor de forma segura sin conectar la bateria de
vuelo principal.

Vsw (Video Switch Power): Linea de alimentacidn para el transmisor de video. La tension de
suministro puede conmutarse mediante los pads de soldadura del jumper de hardware central (5V /
Vsw=Vbt).

2.2. Enrutamiento de ESC, senal y telemetria

El lado derecho de la placa alberga una amplia gama de sefiales de motor y monitorizacién de sensores:

S1 - S4: Salidas de sefal de motor primarias (configuracidén estandar de cuadricéptero).
S5 —S12: Salidas de sefal de motor ampliadas que admiten hexacdpteros, octocépteros o
configuraciones de cine X8 especializadas.
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e CUR/S9: Entrada principal del sensor de corriente analédgico desde su PDB o ESC 4 en 1.
e Tx8 / Rx8: UART de hardware dedicado adyacente al rail de sefial, ideal para telemetria ESC colectiva
o0 comunicacién del sistema.

2.3. Configuracion de doble camara y video analdgico

La placa admite la conmutacion de doble cdmara de forma nativa mediante légica de hardware
integrada:

e (C1/C2: Entradas de sefial de video analdgico de Cdmara 1y Camara 2.

e VTx: Salida de video limpia enrutada directamente a su transmisor de video.

e Vsw / G: Salida de alimentacidon conmutable y masa dedicadas a una transmisién de video limpia y
sin ruido.

e Vbt /5V/G: Matriz de distribucion de energia variable ubicada junto a los pads de camara para
admitir cdmaras de baja tensién (5V) y alta tensién (Vbat).

2.4. Opciones de video digital
Para sistemas de video digital HD que no utilizan el chip OSD analdgico interno:

e Tx4 / Rx4: Matriz de salida UART de alta velocidad ubicada en la parte superior derecha,
explicitamente codificada por colores y designada para configuraciones de protocolo digital MSP
DisplayPort.

2.5. Periféricos

e Zumbador (lado izquierdo): Conecte un zumbador activo de 5V usando los pads G, 5V y Buz- para
habilitar pitidos de estado audibles y seguimiento de modelo perdido.

e DA1/CL1&DA2/CL2: Buses I12C duales (SDA/SCL) dedicados a bruajulas externas (magnetémetros)
en moédulos GPS.

e Tx2/Rx2, Tx3/Rx3, Tx6/Rx6, Tx7/Rx7: UART de hardware independientes no invertidos y muy
versatiles para conectar receptores ELRS/Crossfire, médulos GPS o concentradores de telemetria
externos.

e LED: Pad de seial dedicado para configuraciones de LED RGB direccionables.



@ P"_uTlx Manual de usuario

Camera 2 Camera l

C2 5V G Vbt C1 VIx Vsw G Tx4

Rx1 Tx1 G 5V DA2 CL2 5V G Tx3

=ice

@ o ‘ Cam SV Vews 5V ®
@0 W " @
® vous 0 5 cH @
®:: @5 cL @
®: 8 cs1 @
@0 @i ck @
@c @we so @
®@c @cn s1 @

. Rssi

Fig.2. Diagrama de cableado

3. Seguridad y normas de uso

Usar siempre un Smoke Stopper: Para el primer encendido tras soldar, conecte siempre un dispositivo
limitador de corriente (Smoke Stopper) entre la bateria y el ESC. En caso de cortocircuito, esto evita la
destruccidén inmediata de los componentes.

Los conectores anti-chispa son obligatorios: Al conectar una bateria de 6S a 125, las enormes
corrientes de entrada crean un arco eléctrico que degrada los conectores con el tiempo. Utilice
siempre conectores anti-chispa como AS150, XT90-S o interruptores anti-chispa dedicados.
Instalacion de condensadores: Las configuraciones de alta tensién generan enormes picos de tension
durante el frenado del motor (luz amortiguada). Debe soldar condensadores de alta tension y bajo
ESR (minimo 63V para sistemas 12S) directamente en los pads de bateria principal del ESC. De lo
contrario, eventualmente se quemaran los MOSFETs del ESC o se transmitirdn ondas de tensién al
controlador de vuelo.

Verificacion de polaridad: Compruebe la polaridad de la bateria (BTA+/B+ y BTA-/B-) con un
multimetro antes de conectar. La polaridad inversa en alta tensidon provoca dafios catastréficos e
irreversibles al instante.



@ P"_uTlx Manual de usuario

Contactos:
WhatsApp: +420 777 054 888

Correo electronico: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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