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1. Przeglad produktu

TTITTTTR

Rys.1. Pilotix F405 V4 ICM3055 AM32 55A

F405 V4 ICM3055 AM32 55A to system sktadajgcy sie z kontrolera lotu i elektronicznego regulatora predkosci
(ESC), przeznaczony do zastosowan FPV. Jest on wyposazony w mikrokontroler lotu STM32F405 i obstuguje
oprogramowanie Betaflight, dziatajgc w trybie analogowego wyswietlacza OSD. ESC wykorzystuje
mikrokontroler AT32F421K8U7, obstugujacy protokoty takie jak DShot150, DShot300 i Multishot, o pradzie
znamionowym 55 A i pradzie szczytowym 60 A. System ten dziata w srodowiskach o temperaturach od -20°C
do 40°C i zawiera wiele wbudowanych czujnikéw do pobierania danych zyroskopowych i
akcelerometrycznych, a takze funkcje telemetryczne dla parametréow takich jak napiecie i prad. Urzagdzenie
wazy 25,2 grama, a jego wymiary sg kompatybilne z réznymi konfiguracjami montazowymi.

2. Montaz i okablowanie ESC

Regulator predkosci (ESC) jest przystosowany do pracy przy duzych obcigzeniach pradowych. Nalezy zwrécié
szczegblng uwage na przewody zasilajgce.

Kroki okablowania:

1. Wejscie zasilania: Przylutuj wysokiej jakosci przewody XT60/XT90 do pdl ,,.+” i ,,-”. Upewnij sie, ze
biegunowos¢ jest prawidtowa.

2. Kondensator: Przylutuj kondensator wysokonapieciowy do pél zasilania. Jest to obowigzkowe w
przypadku konstrukcji 35-8S w celu filtrowania skokéw napiecia.

3. Pady silnikowe: Przylutuj przewody silnika do padéw po lewej stronie (3 i 4) oraz po prawej stronie (1
i2).

4. Potaczenie z FC: Podtgcz 8-pinowg wigzke przewoddw do gniazda na gérnej krawedzi. Przesyta to
zasilanie, sygnaty silnika (S1-S4) oraz telemetrie do FC.
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Rys.2. Montaz i okablowanie ESC

3. Okablowanie kontrolera lotu (FC)

Pilotix F405 V4 to wszechstronny kontroler lotu przeznaczony zaréwno do konstrukcji analogowych, jak i
cyfrowych, wyposazony w funkcje przetaczania miedzy dwiema kamerami oraz wysokowydajny
mikrokontroler F405.

1. Podtaczenie zasilania i akumulatora

e BAT / GND: Gtéwne wejscie zasilania. Podtgcz do wyjscia akumulatora lub ptytki PDB regulatora
predkosci (ESC).
e Pady VCC/ 9V /5V: Zapewniajg filtrowane zasilanie dla urzadzen peryferyjnych.
o Uzyj napiecia 9 V dla nadajnikéw wideo o duzej mocy.
o Uzyj napiecia 5V dla odbiornikéw (RX) i GPS.
e Pad 4V5: Specjalne wyjscie 4,5 V zasilane przez USB. Idealne do zasilania odbiornika podczas
konfiguracji bez podtaczania akumulatora.

2. Sterowanie ESC i silnikiem

e S1-S4: Gtédwne wyjscia sygnatu silnika dla quadkoptera.

e S5 -S8: Dodatkowe wyjscia sygnatu dla konfiguracji X8 lub heksakoptera.

e CURR: Analogowe wejscie czujnika pradu. Podtgcz do pady CUR ESC, aby monitorowac zuzycie baterii
W czasie rzeczywistym.

3. Analogowe wideo i podwdjne kamery

Ten FC obstuguje dwie kamery przetgczane za pomocg radia:



@ P"-DTlx Instrukcja obstugi

e CAM1 / CAM2: Wejscia sygnatowe dla kamery 1 i kamery 2.
e Pad VTX: Wyjscie wideo do analogowego nadajnika wideo.

e GND /5V: Zasilanie i masa wspdlne dla kamer i VTX, aby zapobiec petlom uziemienia (diagonalne linie
na obrazie).

4. System cyfrowy i ustawienia zworek

F405 V4 wykorzystuje inteligentny system zworek, aby uprosci¢ okablowanie systeméw cyfrowych, takich jak
DJI 03, Walksnail lub HDZero:

e SBUS dla modutu DJI: Potgcz pady SBUS (po lewej stronie), aby poprawnie skierowaé sygnat do
odbiornikéw kompatybilnych z DJI.

e VTX dla nadajnika wideo: Potgcz pady VTX (prawa strona), aby umozliwié transmisje wideo przez
dedykowany port VTX.

e UARTA4 (T4/R4): Przeznaczony specjalnie do komunikacji z cyfrowym systemem wideo.

5. Urzadzenia peryferyjne (RX, GPS, Buzzer)

e RX1/TX1iR2/T2: Dostepne porty UART dla Odbiornika lub GPS.
e SCL/SDA: Pady 12C dla magnetometru GPS (kompasu).

e BZ-/5V: Podtgczenie dla aktywnego Buzzera 5V.

e LED: Dedykowany pad dla programowalnych tasm LED RGB.
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Rys.3. Schemat okablowania FC
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4. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

1. Sprawdzenie napiecia: Przed podtgczeniem akumulatora 6S upewnij sie, ze Twdj nadajnik VTX jest
przystosowany do tego napiecia, jesli korzystasz z gniazda BAT. W przeciwnym razie uzyj stabilizowanego
wyjscia 9 V.

2. Zabezpieczenie przed dymem: Podczas pierwszego wigczenia zasilania zawsze stosuj urzadzenie

ograniczajgce prad.

Aktualizacje oprogramowania: W przypadku regulatora AM32 uzyj strony esc-configurator.com.

4. Montaz: Uzyj dostarczonych przelotek antywibracyjnych. Regulatory wysokopradowe generuja
zaktécenia elektromagnetyczne; zachowaj fizyczny odstep co najmniej 2—3 mm miedzy kontrolerem lotu
a regulatorem.

w

Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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