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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix F405 V4 ICM3055 AM32 55A

F405 V4 ICM3055 AM32 55A je systém fidici jednotky a elektronického regulatoru otdcek (ESC) urceny pro
FPV aplikace. Je vybaven mikrokontrolérem fidici jednotky STM32F405 a podporuje firmware Betaflight,
pricemz pracuje s analogovym typem OSD. ESC vyuziva mikrokontrolér AT32F421K8U7, ktery podporuje
protokoly jako DShot150, DShot300 a Multishot, s jmenovitym trvalym proudem 55 A a Spi¢kovym proudem
60 A. Tento systém pracuje v prostredi s teplotami v rozmezi od -20 °C do 40 °C a obsahuje nékolik
vestavénych senzoru pro ziskavani gyroskopickych a akcelerometrickych dat, spolu s telemetrickymi funkcemi
pro parametry, jako je napéti a proud. Jednotka ma hmotnost 25,2 gram( a rozméry kompatibilni s rGznymi
montaznimi konfiguracemi.

2. Montaz a Zapojeni ESC

Regulator otacek (ESC) je navrien pro praci s vysokymi proudovymi zatéZzemi. Vénujte zvlastni pozornost
napajecim vodiclm.

Postup zapojeni:

1. Napajeci vstup: Pripdjejte kvalitni vodice XT60/XT90 k padiim ,+“ a ,,-“. Dbejte na spravnou polaritu.

2. Kondenzator: Pripajejte vysokonapétovy kondenzator k napajecim padim. U sestav 3S-8S je to

nezbytné pro odfiltrovani napétovych spicek.

Pdjeci plosky motor(: Pripdjejte vodi¢e motoru k ploskam vlevo (3 a 4) a vpravo (1 a 2).

4. Propojeni s FC: Pfipojte 8pinovy kabelovy svazek k zasuvce na hornim okraji. Tim se pfenasi napajeni,
signaly motoru (S1-S4) a telemetrie do FC.
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Obr.2. Instalace a zapojeni ESC

3. Zapojeni ridici jednotky (FC)

Pilotix F405 V4 je univerzalni fidici jednotka urcena pro analogové i digitalni sestavy, ktera disponuje
prepinanim mezi dvéma kamerami a vysoce vykonnym mikrokontrolérem F405.

1. Napajeni a pfipojeni baterie

e BAT / GND: Hlavni napajeci vstup. Pfipojte k vystupu baterie nebo k PDB regulatoru.
e VCC/9V/5V: Poskytuje filtrované napajeni pro vase periferni zafizeni.
o PouZijte 9 V pro vysoce vykonné video vysilace.
o Pouzijte 5V pro pfijimace (RX) a GPS.
e 4V5 Pad: Specidlni 4,5V vystup napdjeny pres USB. Idealni pro napdjeni pfijimace béhem konfigurace
bez pfipojeni baterie.

2. Rizeni ESC a motoru

e S1—S4: Primarni vystupy signalu motoru pro kvadrokoptéru.

e S5 -—S8: Dalsi vystupy signalu pro konfigurace X8 nebo hexakoptéry.

e CURR: Vstup analogového snimace proudu. Pfipojte k pinu CUR na vasem ESC pro sledovani spotreby
baterie v redlném ¢ase.

3. Analogové video a dualni kamery

Tento FC podporuje dvé kamery prepinatelné pres radio:
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e CAM1 / CAM2: Signalni vstupy pro kameru 1 a kameru 2.
e VTX Pad: Video vystup do analogového video vysilace.

e GND /5V: Napajeni a zem sdilené mezi kamerami a VTX, aby se zabranilo zemnim smyckam
(diagonalni ¢ary ve videu).

4. Digitalni systém a nastaveni jumper(

F405 V4 vyuZiva inteligentni systém jumpert k zjednoduseni zapojeni digitalnich systém, jako jsou DJI O3,
Walksnail nebo HDZero:

e SBUS pro jednotku DJI: Propojte piny SBUS (leva strana), aby byl signal spravné smérovan pro
pfijimace kompatibilni s DJI.

e VTX pro video vysila¢: Propojte VTX pady (prava strana), abyste umoznili pfenos videa pres vyhrazeny
VTX port.

e UART4 (T4/R4): Specidlné urceny pro komunikaci digitalniho video systému (MSP DisplayPort).
5. Periférie (RX, GPS, Bzucak)

e RX1/TX1 &R2/T2:Dostupné UART pro vas Prijimac¢ nebo GPS.
e SCL/SDA: I12C piny pro GPS magnetometr (kompas).

e BZ- /5V: Pfipojeni pro aktivni 5V Bzucék.

e LED: Vyhrazeny pin pro programovatelné RGB LED pdsky.
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Obr.3. FC wiring diagram
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4. Bezpecnostni a provozni pravidla

1. Kontrola napéti: Pfed pfipojenim 6S baterie se ujistéte, Ze vas VTX zvladne dané napéti, pokud pouzivate
konektor BAT. V opacném pfipadé pouzijte regulovany 9V vystup.

2. Ochrana proti pretiZeni: Pfi prvnim zapnuti vidy pouzijte zafizeni omezujici proud.

Aktualizace firmwaru: Pro ESC AM32 pouzijte esc-configurator.com.

4. Montdz: Pouzijte dodané antivibracni priichodky. Vysokoproudé ESC vytvareji elektromagneticky Sum;
udrzujte FC fyzicky oddéleny od ESC minimalné 2—3 mm.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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