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Szczegoty produktu

F405 V4 ICM3055 AM32 55A

FA405 V4 ICM3055 AM32 55A to system kontrolera lotu |
elektronicznego kontrolera predkosci (ESC)
zastosowan FPV. Jest wyposazony w mikroprocesor kontrolera lotu
STM32F405
analogowym OSD. ESC wykorzystuje mikroprocesor AT32F421K8U7/,
wspierajgcy protokoty takie jak DShotl50, DShot300 | Multishot, z
ciggtym pragdem nominalnym 55A 1 szczytowym prgdem 60A. System

ten dziata w Srodowiskach o temperaturach od -20°C do 40°C |

zaprojektowany do

| obstuguje oprogramowanie Betaflight, dziatajac z

zawiera wiele wbudowanych czujnikdbw do pozyskiwania danych
zyroskopowych i akcelerometrycznych, a takze mozliwosci telemetrii
dla parametrow takich jak napiecie i prad. Urzadzenie wazy 25,2
ma wymiary kompatybilne z réznymi konfiguracjami

grama |

montazowymi.

Model

F405 V4 ICM3055 AM32 55A

SKU

FC MCU

71226

FC MCU

STM32F405

Cel oprogramowania uktadowego

PILOTIXF405V3

Wsparcie dla oprogramowania uktadowego

Betaflight

Typ OSD Analogowe OSD
ESC MCU

ESC MCU AT32F421K8U7
Oprogramowanie uktadowe AM32

Konfigurator ESC

AM32 Configurator

Protokoty ESC

DShotl50, DShot300, DShote00, Multishot, OneShot

Bi-kierunkowy DShot

tak

Specyfikacja elektryczna

Typ ESC 4 w1
Prgd staty 4 x 55 A
Prad szczytowy 4 x 60 A

Wyjécie BEC

S5V@25A,9V@25A
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Napiecie wejsciowe

3 -85

Kondensator w zestawie

1 x 1000 uF @ 35 V

/tgcze zasilania

Podktadki lutownicze

Czujniki

Zyroskop ICM42688-P
Potgczenie gyroskopu SPI
Akcelerometr Wbudowany
Barometr SPLOG
Liczba zyroskopow 1

Interfejsy

Wyjscia sterowania silnikiem

4

Przewdd wyjsciowy silnika

Otwory lutownicze

Protokdt odbiorcy

ELRS, CRSF, SBUS, FrSky, Futaba, TBS Crossfire,
DSMX

Przycisk DFU tak

Port 12C 1

Wyjscie tasmy LED tak
Gniazdo karty sD nie

Porty UART 5

Port USB USB Type C
WejsScia wideo 2

Wejscie wideo Analogowy
Wyjscie wideo Analogowy
Wyjscie buzzera tak

/tgcze kontrolne

JST-SH 1,0 mm

Wsparcie telemetri

Mechaniczny

Prad, Napiecie, Temperatura, RPM

Wymiary FC 37 x 37 mm
Wymiary ESC 44.5 x 40.5 mm
Montaz 30.5 x 30.5 mm (M3)
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Waga 25.2 @

Warunki eksploatacji

Wymagania chtodzenia Pasywne (naturalny przeptyw powietrza)
Temperatura robocza -20 - 40 °C

Temperatura przechowywania -30 - 50 °C

Zakres wilgotnosci 20-95% RH (bez kondensacji)

Wspolny

Zestaw kabli, Kulki amortyzujace (4x), Sruby (4x),
Zawartosc¢ paczki Nakretki (4x), Kondensatory statopradowe (2x), Kabel
zasilajgce, Rurki termokurczliwe

Gwarancja 2 lata

Schemat potaczen FC

5-36V

N

Cameral

54 CAM2 CAM1 GND 5V

S/ S8 R T5
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SBUS for DIJ UNIT VTX for video
transmitter

3Vv3 BZ- 5V 5V GND SCL SDA RX1 TXI1

4V5 GND SBUS R2 T2 R4 T4 VTX GND 9V
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Schemat potaczen ESC
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MOTOR 2

MOTOR 4

MOTOR 1

MOTOR 3

BATTERY




