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1. Prehled produktu

Obr.1. Vysilac-pfijimac pro opticky modul SE 40km

Obr.2. Pfijimac pro opticky modul digitalni

Systém Pilotix Optic Fiber Module SE 40km je profesiondlni feSeni pro pfenos videa a fizeni
prostrednictvim fyzického kabelu optického vldkna pro operace UAV. Kompletni systém se sklada ze dvou
komponent:

e Vysilac-prijimac SE (TX) — modul vzdusné strany, namontovany na dronu. Zachycuje HD video ze
své integrované 4K kamery, kdduje ho v H.264 nebo H.265 a prenasi ho pres jednovidové optické
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vlakno. Soucasné prenasi obousmérna fidici data (TTL/SBUS) a telemetrii OSD. Palubni slot pro
kartu TF zajistuje nezavisly zaznam videa.vlakno. Soucasné prenasi obousmérna fidici data
(TTL/SBUS) a telemetrii OSD. Palubni slot pro kartu TF zajistuje nezavisly zaznam videa.

e Fiber Roll SE V2 s integrovanym RX (Pozemni jednotka, SKU 6579) — pozemni jednotka. Civka
obsahuje aZz 30 km jednovidového vldkna. Integrovany modul RX (zabudovany v pouzdru civky)
dekdduje prichozi opticky signal a vydava analogové video (NTSC/PAL/SECAM) a obousmérna
fidici data TTL/SBUS prostfednictvim konektor(i SH1.0.

Systém nahrazuje video a fidici spojeni na bazi RF fyzicky zabezpecenym kabelem optického vlakna
odolnym v(ic¢i EMI — idealni pro inspekci, dohled a operace, kde je poZzadovano ticho radiovych frekvenci
nebo garantované fyzické spojeni.
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2. Vysilac-prijimac SE — Jednotka TX (Vzdusna strana)

Jednotka TX SE integruje 4K kameru, enkodér H.264/H.265, vysila¢/pfijimac optického vldkna, zapisovac
karet TF a port USB. Je to samostatna vzdusna jednotka vyzadujici pouze napajeni dronu, pfipojeni k
fidici jednotce letu a kabel civky vldkna.

Popis portl

SH1.0 (Port kamery) — pfipojuje se k integrované 4K kamefe pomoci dodaného kabelu

SH1.0 (Rozhrani FC) — obousmérné datové spojeni TTL/SBUS k fidici jednotce letu dronu

Vstup napajeni — DC 7,4-50 V; kompatibilni s bateriemi LiPo 25—12S nebo jakymkoli vhodnym
zdrojem BEC/XT60

Port vlakna FC — vystup jednovidového vldkna s konektorem FC; pfipojuje se k volnému konci
kabelu civky vlakna

Slot karty TF — pfijima kartu microSD (neni souédasti dodavky) pro palubni zdznam videa

Port USB — aktualizace firmware a volitelné rozsifeni bezdratového modulu

Rozsifovaci port — vyhrazen pro budouci pfislusenstvi (infraCervena kamera, bezdratovy modul; v
soucasnosti nefunkéni)

Montaz

Ctyfi zavitové otvory M3 s roztedi 30,5 mm — vhodné pro viechny standardni ramy zasobnik( FC
Kamera pouzivd universdlni drzdk 19 mm s Srouby M2; nastavit uhel ndklonu pred letem

Vést kabel portu vldkna FC smérem k zadni nebo dolni ¢asti rdmu; ponechat servisni smycku ~10
cm pro absorbovani vibraci bez zatéZzovani konektoru FC

UdrZovat vldkno dal od oblouk( vrtuli a kabeld motord ESC

Zajistit proudéni vzduchu kolem jednotky TX (pfikon: 3,2 W)

Poznamka: Pred kazdym letem zajistit vSsechny konektory. Volny konektor viakna FC zpUsobi
okamZitou Uplnou ztratu signalu.
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3. Integrovany RX (Pozemni strana)

Fiber Roll SE V2 (SKU 6579) je pozemni jednotka. Obsahuje az 30 km jednovidového optického vldakna na
civce, s vestavénym modulem RX (Pozemni jednotka) integrovanym v pouzdru civky. Civka je umisténa na
startovnim misté dronu a zUstdva staciondrni po dobu operace. VIdkno se volné odviji, jak se dron
pohybuje.

Integrovany RX dekdduje pfijaty opticky signal a vydava analogové video (NTSC/PAL/SECAM) a
obousmeérna fidici data TTL/SBUS prostrednictvim konektor( SH1.0.

Popis portl

LED i

Vstup vlakna FC — pfijima opticky signdl od jednotky TX ptes vnitini vldkno civky; tento port se
nachazi na konektoru civky

Vystup analogového videa — dekddované video ve formatu NTSC/PAL/SECAM,; pripojit k FPV
monitoru, analogovému video pfijimaci nebo analogovym FPV brylim

Datové rozhrani SH1.0 — obousmérna fidici data TTL/SBUS; pfipojuje se k RC prijimaci nebo relé
zafizeni pozemniho fizeni

Vstup napajeni — DC 5,5-26 V; pfipojit vyhrazené pozemni napajeni (baterie nebo adaptér)

ndikatory

Prehled LED indikatord RX

Kategorie Polozka Specifikace
LED Indikator napajeni Sviti — modul RX normalné zapnut
LED Spojeni optického vlakna | Sviti — spojeni vldkna aktivni a signal uzaméen na TX
LED Indikator signalu obrazu Aktivni — analogovy video stream je dekddovan
LED Indikator datového Aktivni — Fidici data TTL/SBUS prochazeji

signalu
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4. Pozemni pripojeni
Bezdratové pozemni pripojeni (Standard)

Ve standardni bezdratové pozemni konfiguraci se vystupy pozemni jednotky pfipojuji ke standardnimu RC
prijimaci a analogovému FPV monitoru. To umoznuje pilotovi pfijimat Zivé video pfi zachovani pIné RC
SBUS/TTL kontroly dronu.

Kategorie Polozka Specifikace

Video Vystup analogového videa | Pripojit k FPV monitoru, analogovému video pfijimaci
nebo analogovym FPV brylim (vstup NTSC/PAL)

Rizeni Datovy kabel SH1.0 Ptipojit k RC pfijimaci (vstup SBUS) nebo mapovému
vysilaci / pozemnimu fidicimu relé

Napajeni Napajeni pozemni Ptipojit napajeni DC 5,5-26V (lithiovy bateriovy pack
jednotky nebo sitovy adaptér)
VIdkno Konektor vlakna FC Ptipojit volny konec civky k portu vldkna FC TX na
dronu

Pfipojeni s mapovym vysilacem / obrazovym relé

Pro dalekosahlé pozemni fidici konfigurace lze datovy vystup SH1.0 pozemni jednotky pfipojit k
mapovému vysilaéi nebo obrazové relé jednotce, kterd pak bezdratoveé distribuuje video a SBUS signaly
vzdalené operatorské stanici. Pripojit kabel SH1.0 od pozemni jednotky k pfijimaci a mapovému vysiladi,
jak je zndzornéno v diagramu pripojeni systému.

Poznamka: Pfi pouziti relé mapového vysilace zajistit, aby polarita signdlu SBUS odpovidala vstupnim
pozadavkim relé zafizeni. Nékterd zafizeni vyZaduji invertovany SBUS — pred letem zkontrolovat
kompatibilitu.
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5. Instalace a nastaveni

Predletova kontrolni lista

e Oveérit typ vldkna: jednovidové (SMF), konektor FC na TX a konci civky

e Zkontrolovat obé ferrule FC na prach nebo nedistoty; vycistit optickymi utérkami

e Nabit napajeni pozemni jednotky (lithiova baterie nebo potvrdit vystup adaptéru: DC 5,5-26 V)

e VloZit kartu microSD (Class 10 / U3, > 30 MB/s) do slotu TF TX pokud je vyZzadovan palubni zaznam

e Pripojit analogovy FPV monitor nebo video pfijimac k analogovému video vystupu pozemni jednotky
e Pripojit datovy kabel SH1.0 od pozemni jednotky k RC pfijimaci nebo relé zafizeni

Krok za krokem nastaveni
Krok 1 — Namontovat a zapojit TX na dron

e Namontovat TX na zasobnik dronu do otvor M3 30,5 mm; namontovat kameru na universalni
drzak M2 19 mm

e Pripojit kabel kamery SH1.0 ke kamerovému portu TX

e Pripojit kabel FC SH1.0 od rozhrani FC TX k portu UART/SBUS fidici jednotky letu

e Pripojit napdjeci kabel baterie dronu ke vstupu napajeni TX (DC 7,4-50 V)

Krok 2 — Konfigurovat Fidici jednotku letu

e Prifadit UART pfipojeny k portu FC SH1.0 TX do reZzimu SBUS/TTL prijimace v Betaflight / INAV /
ArduPilot
e Povolit MSP OSD na stejném UART pokud je vyzadovano prekryti letové telemetrie

Krok 3 — Nastavit civku vigkna na zemi

Umistit civku na stabilni zem na startovnim misté

Ptipojit napajeni DC (5,5—-26 V) ke vstupu napajeni pozemni jednotky na civce

e Pripojit analogovy video vystup pozemni jednotky k FPV monitoru nebo video pfijimaci
Pripojit datovy kabel SH1.0 od pozemni jednotky k RC pfijimaci nebo mapovému vysilaci

Krok 4 — Pripojit viakno

e Vzit konektor FC volného konce z civky a vést ho k dronu

e Zapojit ho do portu vldkna FC TX na dronu

e Zajistit, aby konektor FC byl zcela zasunut a zajistén — c¢astecné pripojeni zplsobuje ztratu
signalu

Poznamka: Vidy pFipojovat/odpojovat konektory vldkna FC p¥i VYPNUTYCH TX i pozemni jednotce.
Krok 5 — VlozZit kartu TF (volitelné)

e Vlozit kartu microSD (Class 10 / U3) do slotu TF jednotky TX
e Vkladat pouze pfi vypnutém TX
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Poznamka: Pro spolehlivy 4K zaznam pouZzijte kartu microSD Class 10 / U3 s nepfetrZitou rychlosti
zapisu = 30 MB/s.

Krok 6 — Zapnout napdjeni

Nejprve zapnout pozemni jednotku (pFipojit DC 5,5—-26 V ke vstupu napajeni civky)

Zapnout dron — TX se automaticky inicializuje; rozsviti se LED napajeni a stavu

LED spojeni vlakna na pozemni jednotce by se méla rozsvitit béhem nékolika sekund

Pokud se LED spojeni vlakna nerozsviti, zkontrolovat, zda jsou oba konektory FC zcela zasunuty

Krok 7 — Ové¥it video a Fizeni

Analogové video by se mélo zobrazit na pfipojeném FPV monitoru béhem sekund

Potvrdit, Ze data OSD (vyska, rychlost, baterie) jsou viditelna, pokud je MSP OSD nakonfigurovano
Ovérit, Zze LED datového signdlu na pozemni jednotce je aktivni, potvrzujici, Ze fizeni SBUS/TTL je
aktivni

Provést kratky pozemni test: arm/disarm pres RC ovladac pro potvrzeni priichodu prikaz(

Krok 8 — Spustit palubni zaznam (volitelné)

Kratkym stisknutim tlacitka zdznamu na jednotce TX zahdjit zdznam na kartu TF
Stisknout znovu pro pozastaveni; LED stavu indikuje stav zaznamu

Poznamka: Palubni zdznam TF je nezavisly na spojeni vldkna — zaznam pokracuje i pti kratkém
pferuseni signalu.

Procedura po misi

Pristat a deaktivovat dron; vypnout TX (odpojit baterii) pfed navinutim vldkna
Vypnout pozemni jednotku a odpojit monitor, RC pfijimac a napajeni

Navinout vlakno zpét na civku rovnomérnym tempem — bez ohybl nebo zamotani
Zakryt oba konektory FC prachovymi krytkami

Vyjmout kartu microSD pokud jsou potfeba nahrané zabéry
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6. Reseni problémii

Privodce feSenim problém{

Kategorie

Zadné video na
monitoru

Polozka

VlIdkno FC nepfipojeno /
nezasunuto

Specifikace

Zkontrolovat konektory FC na TX i pozemni jednotce;
zajistit, aby byly oba zcela zajistény

Zadné video na
monitoru

TX bez napdjeni

Ovérit pripojeni baterie dronu; LED napdjeni TX by
méla svitit

Zadné video na
monitoru

Pozemni jednotka bez
napajeni

Zkontrolovat napajeni DC 5,5—-26V na civce; ovéfit
LED napdjeni pozemni jednotky

Zadné video na
monitoru

Neshoda vstupu
monitoru

Zajistit, aby monitor ptijimal analogovy vstup
NTSC/PAL/SECAM; zkontrolovat pripojeni kabelu

LED spojeni
vldkna vypnuta

Vldkno FC poskozeno
nebo znecisténo

Zkontrolovat ferrule FC na necistoty; vycistit optickou
utérkou

LED spojeni
vldkna vypnuta

VlIdkno ohnuté / pfilis
ostre zakrivené

Narovnat vldakno; minimalni polomér ohybu je ~30
mm

Zasuméné /
nestabilni video

PFilis vysoky bitrate pro
kvalitu spojeni

Snizit bitrate v konfiguraci OSD; doporuceno
1080p@90fps pti 10-15 Mbps

Zadné prekryti

MSP OSD neni

Povolit MSP OSD na UART pfifazeném k rozhrani FC

0osD povoleno na FC TX
Zadny fidici Kabel FC SH1.0 Zkontrolovat kabel SH1.0 na TX a fidici jednotce letu;
signal nepfipojen ovérit SBUS na spravném UART

TX se nezapind

Napajeci napéti mimo
rozsah

Ovérit DC 7,4-50 V na vstupu napajeni TX;
zkontrolovat baterii LiPo a konektor

Pozemni Napajeci napéti mimo Ovéfrit DC 5,5-26 V na vstupu napdjeni pozemni
jednotka se rozsah jednotky

nezapina

Zaznam se Z4dnd karta TF / karta VloZit microSD Class 10 / U3; pfeformatovat na exFAT
nespousti nekompatibilni pokud neni rozpoznana

10
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Ruseni obrazu

EMI na napdjeci listé
dronu

Pridat feritovy ¢len na napajeci kabely TX; vést vldkno
dal od kabeld ESC

Ztrata signdlu
béhem letu

VIdkno zcela odvinuto z
civky

Dron prekrocil délku vlakna civky; vratit se smérem ke
startovnimu bodu pro obnoveni volnosti

Ztrata signdlu
béhem letu

Vlakno zachyceno na
prekazice

Okamzité pristat; pred obnovenim zkontrolovat a
narovnat vlakno

11
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7. Bezpecnost a shoda

Neprovozovat TX s nezakrytym portem vlakna FC — laserovy emitor (1310 nm) je neviditelny a
mUze zpUsobit trvalé poskozeni zraku

Nikdy se nedivat pfimo do zadného konce konektoru vldkna FC, kdyzZ je TX nebo pozemni jednotka
zapnuta

Pred kazdym letem zajistit, aby byla jednotka TX mechanicky bezpeéné zajisténa na dronu —
zkontrolovat vSechny Srouby M3

Zajistit civku vldkna proti pfevrhnuti nebo tazeni napétim kabelu béhem letu

Pred kazdou misi zkontrolovat celou délku vldkna — poskozené vldakno, které selze v pribéhu letu,
zpUsobuje Uplnou ztratu videa a fizeni

Vidy dodrzovat mistni letecké predpisy pro provoz UAV, véetné specifickych pravidel pro lety UAV s
kabelem

Rozsifovaci port na TX NENI funkéni; nepfipojovat k nému 7adné zafizeni

12
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8. Technické poznamky
Vystup videa — Analogovy format

Pozemni jednotka (RX v civce vldkna) vyddva analogové video ve formatu NTSC, PAL nebo SECAM.
Zajistit, aby pfipojeny FPV monitor, analogovy video pfijimac¢ nebo FPV bryle pfijimaly analogovy
kompozitni video vstup. TX kdduje digitalné v H.264/H.265; konverzi analogového vystupu zajistuje
modul RX uvnitf civky. Digitalni vystup HDMI na strané pozemni jednotky neni dostupny.

Ridici data — TTL/SBUS

Ridici spojeni pouzivéa protokol TTL/SBUS s datovou rychlosti 0—1 Mbps. Na strané dronu pfipojit rozhrani
FC SH1.0 TX k UART nakonfigurovanému pro vstup SBUS na fidici jednotce letu. Na pozemni strané
pripojit datovy kabel SH1.0 civky ke vstupu SBUS nebo TTL RC pfijimace nebo relé mapového vysilace.

Konektor viagkna — Typ FC

Jak jednotka TX, tak pozemni jednotka (RX v civce) pouZzivaji konektory vlakna typu FC (Ferrule
Connector). Konektory FC pouZivaji zavitovy spojovaci mechanismus poskytujici bezpeéné, vibracné

odolné spojeni — dlleZité pro dronové aplikace. P¥i Cisténi konektorl FC pouzivat civkovy Cisti¢
optického vlakna nebo bezprasné optické utérky; nikdy nepouzivat standardni vatové tycinky.

Kompatibilita napdjeni

Vstupni napéti TX: DC 7,4-50,4 V (25—-12S LiPo). Vstupni napéti pozemni jednotky: DC 5,5-26 V. Jedna se
0 nezdvislé napdjeci domény — TX je napajen z baterie dronu a pozemni jednotka vyZzaduje vlastni
pozemni napajeni. Nenap jet pozemni jednotku z baterie dronu ptes vlakno.

Dosah viakna — Civka SE V2 vs. Maximum TX

Fiber Roll SE V2 je pfedem naloZena az 30 km jednovidového vldkna. Jednotka TX SE podporuje
maximalni délku vlakna 40 km. Pro mise do 30 km postaci civka SE V2. Pro vzdalenosti mezi 30 km a 40
km Ize misto civky SE V2 pouzit delsi civku s konektory FC a jednovidovym vldknem SMF (ITU-T G.652D
nebo ekvivalent).

Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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