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Detalles del producto

F405 V3 3080 AM32 80A

El F405 V3 3080 AM32 80A es un controlador de vuelo integrado con
un microcontrolador STM32F405, que admite el firmware Betaflight y

presenta un OSD analdgico. Incluye un ESC 4-en-1 integrado con un
MCU AT32F421K8U7, capaz de corriente continua de hasta 80A y
corriente maxima de 100A, con soporte para el protocolo DShot

bidireccional y un configurador AM32. El dispositivo opera dentro de
un rango de temperatura de -20°C a 40°C y puede funcionar en

niveles de humedad del 20% al 95% RH (sin condensacion). Las

dimensiones mecanicas incluyen un tamano de controlador de vuelo
de 36 x 36 mMmm y un tamano de ESC de 55 x 52 mm, y pesa 42.6

gramos.

Modelo

F405 V3 3080 AM32 80A

SKU

FC MCU

6288

FC MCU

STM32F405

Firmware objetivo

PILOTIXF405V3

Soporte de firmware

Betaflight

Tipo OSD OSD analdgico
ESC MCU

ESC MCU AT32F421K8U7
Firmware AM32

Configurador ESC

AM32 Configurator

Protocolos ESC

DShot300, DShot600, PWM

DShot bidireccional

7/

S|

Especificacion eléctrica

tipo ESC 4 enl
Corriente continua 4 x 80 A
Corriente maxima 4 x 100 A

BEC

S5V@25A 9V@25A
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Tension de entrada

3 -85

Condensador incluido

2 x 1000 uF @ 35 V

Conector de energia

Almohadillas de soldadura

Sensores

Giro ICM42688-P
Conexion de giroscopio SPI
Acelerometro Incorporado
Barometro SPLO6
Magnetémetro Integrado
Numero de giroscopios 1

Interfaces

Salidas de control del motor 4

Cable de salida del motor Puntos de soldadura

Protocolo de receptor ?:Egsi%ifgsgéﬁ%(Rs’ FrSky, Futaba, Flysky, TBS
Boton DFU Si

Puerto 12C 1

Salida de tira LED Si

Slot para tarjeta SD no

Puertos UART 5

Puerto USB USB Type C

Entradas de video 2

Entrada de video Analogo

Salida de video Analogo

Salida del zumbador Si

Conector de control JST-SH 1.0 mm

Soporte de telemetria Corriente, Voltaje, Temperatura, RPM

Especificaciones mecanicas

Dimensiones de FC

36 X 36 mm

Dimensiones del ESC

55 X 52 mm




@) PILOTIX F405 V3 3080 AM32 80A

Montaje 30.5 x 30.5 mm (M3)

Peso 42.6 @

Condiciones de operacion

Requisitos de refrigeracion Pasivo (ventilacion natural)
Temperatura de funcionamiento -20 - 40 °C

Temperatura de almacenamiento -30 - 50 °C

Rango de humedad 20-95% HR (sin condensacion)

Comun

Bolas amortiguadoras (4x), Conjunto de cables,
Tornillos (4x), Tuercas (4x), Cable de alimentacién,
Condensadores de estado solido (2x), Manguera
termocontraible

Contenido del paquete

~

Garantia 2 anos

Diagrama de cableado FC
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Diagrama de cableado del ESC
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MOTOR 2

MOTOR 4

MOTOR 1

MOTOR 3

BATTERY




