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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 65A

F405 V3 ICM42688 AM32 65A to kontroler lotu, ktéry integruje mikrokontroler STM32F405 i obstuguje
oprogramowanie PILOTIXF405V3, a takze oprogramowanie Betaflight w celu zwiekszenia mozliwosci
operacyjnych. Posiada zyroskop ICM42688-P i zawiera wbudowany akcelerometr oraz magnetometr,
zapewniajgc niezbedne funkcje wykrywania ruchu, a takze integruje barometr SPLO6 do pomiaru wysokosci.
Urzadzenie dziata w zakresie temperatury otoczenia od -20°C do 40°C i wymaga pasywnego chtodzenia przez
naturalny przeptyw powietrza, aby utrzymaé optymalng wydajnos$é. Dodatkowo ma kompaktowe wymiary, z
wagg wynoszacg 25,4 gramow, co utatwia tatwg integracje w réznych zastosowaniach FPV.

2. Montaz i okablowanie ESC

Przetwornica ESC jest przystosowana do pracy przy duzych obcigzeniach prgdowych. Nalezy zwrécic¢
szczegblng uwage na przewody zasilajgce.

Etapy okablowania:

1. Wejscie zasilania: Przylutuj wysokiej jakosci przewody XT60/XT90 do pdl ,+” i ,,-”. Upewnij sie, ze
biegunowos¢ jest prawidtowa.

2. Kondensator: Przylutuj kondensator wysokonapieciowy do pdl zasilania. Jest to obowigzkowe w
przypadku zestawdw 35—8S w celu filtrowania skokdéw napiecia.

3. Pady silnikowe: Przylutuj przewody silnika do padéw po lewej stronie (3 i 4) oraz po prawej stronie (1 i
2).

4. Potgczenie z FC: Podtgcz 8-pinowg wigzke przewoddw do gniazda na gérnej krawedzi. Przesyta to
zasilanie, sygnaty silnika (51-S4) oraz telemetrie do FC.
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Rys.2. Montaz i okablowanie ESC

3. Okablowanie kontrolera lotu (FC)

F405 V3 FC zapewnia obstuge wielu urzadzen peryferyjnych w trybie ,Plug-and-Play”.
Odbiornik i porty szeregowe (UART):

e UART 1: Przeznaczony dla GPS (TX do R1, RX do T1).
UART 2: Gtéwny port Odbiornika (ELRS/CRSF).
UART 3: Potgczenie z ESC / telemetria.

UART 4: Sterowanie nadajnikiem (VTX).

UART 5: Wbudowany modut Bluetooth.

Wideo i aparaty fotograficzne:

e Obstuga dwodch kamer: Podtgcz kamere 1 i kamere 2 do pél CAM1 i CAM2.
e Wybbr napiecia nadajnika VTX:
o W przypadku konfiguracji 3—4S przylutuj zworke do VCC.
o Przylutuj zworke do 9V dla konfiguracji 6S-8S (zalecane w celu ochrony nadajnika VTX przed
wysokim napieciem).
e Systemy cyfrowe: W przypadku DJI O3 lub Walksnail nalezy uzy¢ dedykowanych pél lub ztgcza
SBUS/TX4/RXA4.
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Rys.3. Schemat okablowania FC

4. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

1. Sprawdzenie napiecia: Przed podtgczeniem nadajnika VTX sprawdz zworke napiecia (9 V vs VCC).
Podtgczenie nadajnika VTX 5 V/9 V do VCC przy zasilaniu akumulatorem 8S spowoduje natychmiastowg
awarie.

2. Zabezpieczenie przed przegrzaniem: Przy pierwszym wigczeniu zasilania zawsze stosuj urzadzenie
ograniczajgce prad.

3. Aktualizacje oprogramowania: W przypadku regulatora AM32 korzystaj ze strony esc-configurator.com.

4. Montaz: Uzyj dostarczonych przelotek antywibracyjnych. Kontrolery ESC o wysokim natezeniu pradu
generujg zaktécenia elektromagnetyczne; utrzymuj fizyczny odstep co najmniej 2—3 mm miedzy
kontrolerem lotu (FC) a kontrolerem ESC.

5. Kontroler ESC 65 A generuje znaczne ilosci ciepta. Nie montuj Stacku w zamknietej, niewentylowanej
przestrzeni.
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Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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