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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 65A

F405 V3 ICM42688 AM32 65A je fidici jednotka, kterd integruje mikroprocesor STM32F405 a podporuje
firmware PILOTIXF405V3 spolu s firmwarem Betaflight pro vylepSené provozni schopnosti. Obsahuje
gyroskop ICM42688-P a zahrnuje vestavény akcelerometr a magnetometr, které poskytuji nezbytné funkce
pro snimani pohybu, ptficemz také obsahuje barometr SPLO6 pro méreni nadmorské vysky. Zafizeni pracuje v
teplotnim rozsahu od -20 °C do 40 °C a vyZaduje pasivni chlazeni pfirozenym proudénim vzduchu pro udrzeni
optimalniho vykonu. Dale ma kompaktni rozméry a hmotnost 25,4 gramu, coZ usnadiiuje snadnou integraci
do rtznych FPV aplikaci.

2. Montaz a Zapojeni ESC

Tento ESC je navrZen pro praci s vysokymi proudovymi zatézemi. Vénujte zvlastni pozornost napajecim
vodiclm.

Postup zapojeni:

1. Napdjeci vstup: Pripajejte kvalitni vodi¢e XT60/XT90 k pajecim ploskam ,+“ a ,,-“. Dbejte na spravnou
polaritu.

2. Kondenzator: Pripajejte vysokonapétovy Kondenzator k napdjecim ploskam. U sestav s bateriemi 35—

8S je to nezbytné pro odfiltrovani napétovych spicek.

Pdjeci plosky motor(: Pfipdjejte vodi¢e motoru k pajecim ploskam vlevo (3 a 4) a vpravo (1 a 2).

4. Propojeni s FC: Pfipojte 8pinovy kabel k zasuvce na hornim okraji. Tim se pfenasi napajeni, signaly
motoru (S1-S4) a telemetrie do FC.
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Obr.2. Instalace a zapojeni ESC

3. Zapojeni ridici jednotky (FC)
Radi¢ F405 V3 FC umoZfiuje pFipojeni mnoha perifernich zafizeni v rezimu ,,Plug-and-Play*.
Pfijimace a sériové porty (UART):

e UART 1: Vyhrazeno pro GPS (TX na R1, RX na T1).
e UART 2: Hlavni port Prijimace (ELRS/CRSF).

e UART 3: Pfipojeni ESC / telemetrie.

e UART 4: Ovladani vysilace (VTX).

e UART 5: Interni Bluetooth.

Video a fotoaparaty:

e Podpora dvou kamer: Pfipojte kameru 1 a kameru 2 k padim CAM1 a CAM2.
e Volba napéti VTX:
o V konfiguracich 3—4S pfipajejte propojku k VCC.
o Pro konfigurace 65-8S pfipajejte propojku k 9V (doporuceno pro ochranu VTX pred vysokym
napétim).
e Digitalni systémy: Pro DJI O3 nebo Walksnail pouzijte vyhrazené piny nebo konektory SBUS/TX4/RX4.
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Obr.3. Schéma zapojeni FC

4. Bezpecnostni a provozni pravidla

1. Kontrola napéti: Pfed pripojenim vysilace (VTX) zkontrolujte nastaveni propojky napéti (9 V vs. VCC).
Pripojeni 5V/9V vysilace k VCC na 8S baterii zpUsobi okamZitou poruchu.

2. Ochrana proti prehrati: Pfi prvnim zapnuti vidy pouZijte zafizeni omezujici proud.

Aktualizace firmwaru: Pro regulatory AM32 pouzijte web esc-configurator.com.

4. Montdz: Pouzijte dodané antivibracni priichodky. Vysokoproudé ESC vytvareji elektromagneticky Sum;
udrzujte FC fyzicky oddéleny od ESC minimalné 2—3 mm.

5. ESC 65 A generuje zna¢né mnozstvi tepla. Nemontujte Stack do uzavieného, nevétraného prostoru.
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Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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