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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix H743-SLIM

Ta wersja Pilotix H743 wykorzystuje zaawansowang architekture dwuptytkowa. Gtéwna ptyta zawiera
wysokowydajny MCU STM32H743VIT6 i wejscia peryferyjne, podczas gdy ptyta Power/PDB zajmuje sie
dystrybucja zasilania, regulacjg napiecia i bezposrednim okablowaniem do pojedynczych ESC.

2. Instrukcja okablowania

2.1. Gtéwny wejscie zasilania i potaczenia PDB
Ptyta zasilania petni funkcje centralnego rozdzielacza energii dla catego statku powietrznego:

e BAT (+) / GND (-): Gtéwne pady wejsciowe akumulatora lotniczego (obstuguje wejscie 8V — 36V,
idealny natywnie dla konfiguracji do 8S).

e Pady ESC / BAT: Umieszczone wzdtuz gérnej krawedzi ptyty zasilania. Przekazujg petne napiecie
akumulatora bezposrednio do szyn zasilania pojedynczych ESC (BTA+ i BTA-).

e Piny Curr / Vbat / G / Vx: Pady potgczeniowe taczace zasilanie, dane czujnika pradu i regulowane
napiecia miedzy ptyta zasilania a gtdwnga ptyta kontrolera lotu.

2.2. Regulacja napiecia i konfiguracja jumpera (wyjscie Vx)

Ptyta zasilania wyposazona jest w regulowany regulator (Vx) do zasilania serwomechanizméw wysokiego
napiecia lub okreslonych urzadzen peryferyjnych. Napiecie wyjsciowe mozna zmienié poprzez
zmostkowanie padéw sprzetowych na prawej krawedzi ptyty zasilania:

e Vx =5V (domyslnie): Brak mostkow lutowniczych.
e Vx=6V: Mostek lutowniczy zastosowany na wyznaczonych padach "6V".
e Vx=7.2V: Mostek lutowniczy zastosowany na wyznaczonych padach "7.2V".



@ P".UTIx Instrukcja obstugi

2.3. Podtaczanie pojedynczych ESC do kontrolera lotu
Schemat ilustruje sposdb podtgczenia pojedynczych ESC (jak ten pokazany po lewej) do systemu:
Prowadzenie zasilania (strona ptyty zasilania):

e Podtacz czerwony przewdd (BTA+) ESC do pada ESC (+).
e Podtgcz czarny przewdd (BTA-) ESC do pada BAT (-) lub wspdlnego pada masy.

Prowadzenie sygnatu (strona gtéwnej ptyty - gérna lewa szyna):

e S1-S10: Gtéwne pady wyjsciowe sygnatéw silnikowych. Schemat pokazuje przewdd sygnatowy
(biaty/szary) biegnacy od pada PWM ESC bezposrednio do pinu S1.

e G (masa): Podtacz pad GND ESC do odpowiadajgcego pada G obok pinu sygnatowego, aby
wyeliminowac zaktdcenia elektryczne.

e Curr / CU2: Podtacz pad TX telemetrii ESC do linii Rx8 lub Rx, jesli sledzisz telemetrie cyfrowa, lub
uzyj dedykowanej linii Curr do analogowej informacji zwrotnej o pradzie.

2.4. Okablowanie systemu podwdjnej kamery

Dolna lewa szyna gtéwnej ptyty wyposazona jest w dedykowane uktady przetgczajgce dla dwdch
niezaleznych kamer analogowych:

e (C1/C2: Wejscia sygnatu wideo z Kamery 1 i Kamery 2.

Vix: Pad wyjscia wideo biegngcy bezposrednio do nadajnika wideo.

9V / G: Filtrowane zasilanie 9V i masa dedykowane do utrzymania czystego sygnatu wideo.
e Vsw: Przetgczalna szyna zasilania dla zaawansowanych konfiguracji wideo.

2.5. Specjalistyczne porty rozszerzen (JST-GH)

Aby nie zasmiecac ptyty ztgczami lutowniczymi, prawa strona zawiera wstepnie skonfigurowane porty
plug-and-play:

e JST-GH-4P (I12C): Zapewnia G, DA2, CL2, 4V5. Przeznaczony wyraznie dla zewnetrznych modutéw
kompasu GPS (linie SDA/SCL).

e JST-GH-6P (CAN Bus): Zapewnia G, CAN-L, CAN-H, 4V5. Zaprojektowany dla komercyjnych
czujnikéw UAYV, profesjonalnych jednostek GPS lub systemdw ESC opartych na CAN.

2.6. Specjalistyczne porty rozszerzen (JST-GH)

e Tx1/Rx1, Tx3/Rx3, Tx4/Rx4, Tx6/Rx6, Tx7/Rx7: Wiele nieinwertowanych szybkich sprzetowych
UART dla odbiornikéw (ELRS/Crossfire), modutow telemetrii lub cyfrowych taczy wideo.

e Buz-/5V/G: Dedykowany klaster potaczen dla aktywnego brzeczyka lokalizacyjnego 5V.

e LED: Pad wyjsciowy adresowalnej listwy sterujgcej LED RGB.
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Rys.2. Schemat okablowania

3. Bezpieczenstwo i zasady uzytkowania

e Zawsze uzywaj Smoke Stoppera: Przy pierwszym wigczeniu po lutowaniu zawsze podtgcz urzagdzenie
ograniczajgce prad (Smoke Stopper) miedzy akumulatorem a ESC. W przypadku zwarcia zapobiega to
natychmiastowemu zniszczeniu komponentéw.

e 7tgcza anti-spark sg obowigzkowe: Przy podtgczaniu akumulatora 6S do 125 ogromne prady
rozruchowe tworzg tuk elektryczny, ktéry z czasem degraduje ztgcza. Zawsze uzywaj ztgczy anti-spark
takich jak AS150, XT90-S lub dedykowanych przetgcznikéw anti-spark.

e Instalacja kondensatoréw: Wysokonapieciowe konfiguracje generujg ogromne skoki napiecia podczas
hamowania silnika (przyciemnione $wiatto). Musisz przylutowa¢ wysokonapieciowe kondensatory z
niskim ESR (minimalna ocena 63V dla systemow 12S) bezposrednio do gtéwnych padéw akumulatora
ESC. Niezastosowanie sie spali MOSFETy ESC lub przesle tetnienia napiecia z powrotem do kontrolera
lotu.
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e Sprawdzanie polaryzacji: Przed podtgczeniem sprawdz polaryzacje akumulatora (BTA+/B+ i BTA-/B-)
multimetrem. Odwrdcona polaryzacja przy wysokim napieciu powoduje natychmiastowe
katastrofalne, nieodwracalne uszkodzenie.

Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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