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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix H743-SLIM

Tato varianta Pilotix H743 vyuziva pokrocilou dvoudeskovou architekturu. Hlavni deska obsahuje vykonny
MCU STM32H743VIT6 a periferni vstupy, zatimco deska Power/PDB zajistuje distribuci napajeni, regulaci
napéti a pfimé zapojeni k jednotlivym ESC.

2. Privodce zapojenim
2.1. Hlavni napajeci vstup a pfipojeni PDB
Napajeci deska slouzi jako centrdlni rozbocovac distribuce energie pro celé letadlo:

e BAT (+) / GND (-): Hlavni pady vstupu letové baterie (podporuje vstup 8V — 36V, idedlni nativné pro
konfigurace az 8S).

e Pady ESC / BAT: Umisténé podél horniho okraje napajeci desky. Privadéji plné napéti baterie pfimo
na napajeci vétve jednotlivych ESC (BTA+ a BTA-).

e Piny Curr / Vbat / G / Vx: Propojovaci pady, které pfemostuji napajeni, data snimace proudu a
regulovana napéti mezi napdjeci deskou a hlavni deskou letového radice.

2.2. Regulace napéti a prizptisobeni jumperu (vystup Vx)

Napdjeci deska je vybavena nastavitelnym regulatorem (Vx) pro napajeni vysokonapétovych serv nebo
specifickych periferii. Vystupni napéti Ize zménit premosténim hardwarovych padi na pravém okraji
napajeci desky:

e Vx =5V (vychozi): Zddné péjeci mosty.
e Vx=6V: Pdjeci most aplikovan pres oznacené pady "6V".
e Vx=7.2V: Pdjeci most aplikovan pres oznacené pady "7.2V".
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2.3. Pfipojeni jednotlivych ESC k letovému radici
Schéma ilustruje, jak se jednotlivé ESC (jako ten zobrazeny vlevo) zapojuji do systému:
Vedeni napajeni (strana napajeci desky):

e Pripojte Cerveny (BTA+) kabel ESC k ESC padu (+).
e Pripojte Cerny (BTA-) kabel ESC k BAT padu (-) nebo ke spole€nému uzemnéni.

Vedeni signalu (strana hlavni desky - horni leva vétev):

e S1-—S10: Hlavni pady vystupu motorového signalu. Schéma ukazuje signalni kabel (bily/Sedy)
vedouci z PWM padu ESC pfimo na pin S1.

e G (zem): Pfipojte GND pad ESC k odpovidajicimu G padu vedle signalniho pinu pro eliminaci
elektrického Sumu.

e Curr / CU2: Pripojte TX pad telemetrie ESC k linkdm Rx8 nebo Rx pokud sledujete digitalni
telemetrii, nebo pouzijte dedikovanou linku Curr pro analogovou zpétnou vazbu proudu.

2.4. Zapojeni systému dualnich kamer

Dolni leva vétev hlavni desky obsahuje dedikované prepinaci obvody pro dvé nezdvislé analogové
kamery:

e (C1/C2:Vstupy videosignalu z Kamery 1 a Kamery 2.

Vix: Pad videovystupu vedouci pfimo k videosenderu.

9V / G: Filtrované napdjeni 9V a zem dedikované pro udrzeni Cistého videosignalu.
e Vsw: Pfepinatelnd napajeci vétev pro pokrocilé video sestavy.

2.5. Specializované rozsSirovaci porty (JST-GH)

Aby nedochazelo k zahlceni desky pajenymi spoji, prava strana obsahuje predkonfigurované plug-and-
play porty:

e JST-GH-4P (12C): Poskytuje G, DA2, CL2, 4V5. Explicitné uréeno pro externi GPS kompasové
moduly (linky SDA/SCL).

e JST-GH-6P (CAN Bus): Poskytuje G, CAN-L, CAN-H, 4V5. Navrzeno pro komeréni UAV senzory,
profesionalni GPS jednotky nebo ESC systémy zaloZzené na CAN.

2.6. Specializované rozsSirovaci porty (JST-GH)

e Tx1/Rx1, Tx3/Rx3, Tx4/Rx4, Tx6/Rx6, Tx7/Rx7: Nékolik neinvertovanych vysokorychlostnich
hardwarovych UART pro pfijimace (ELRS/Crossfire), telemetrické moduly nebo digitalni video
linky.

e Buz-/ 5V /G: Dedikovany pfipojovaci cluster pro aktivni hledaci bzuc¢ak 5V.

e LED: Pad vystupu adresovatelného ovladaciho RGB LED pasku.
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Obr.2. Schéma zapojeni

3. Bezpecnost a pravidla pouzivani

e Vidy pouzivejte Smoke Stopper: PFi prvnim zapnuti po pajeni vidy pfipojte proudové omezujici
zarizeni (Smoke Stopper) mezi baterii a ESC. Pti zkratu to zabrani okamzitému zniceni soucdstek.

e Konektory anti-jiskra jsou povinné: Pfi pfipojovani baterie 6S az 12S obrovské narazové proudy
vytvareji elektricky oblouk, ktery casem degraduje konektory. Vzdy pouzivejte konektory anti-jiskra
jako AS150, XT90-S nebo dedikované prepinace anti-jiskra.

e Instalace kondenzatoru: Vysokonapétové sestavy generuji obrovské napétové spicky pfi brzdéni
motoru (tlumené svétlo). Musite pfipajet vysokonapétové kondenzatory s nizkym ESR (minimalni
jmenovité napéti 63V pro systémy 12S) pfimo na hlavni pady baterie ESC. Pokud to neudélate,
nakonec spalite MOSFET tranzistory ESC nebo prenesete napétové zvinéni zpét do letového radice.

e Kontrola polarity: Pfed zapojenim zkontrolujte polaritu baterie (BTA+/B+ a BTA-/B-) multimetrem.
Obracena polarita pfi vysokém napéti zplsobuje okam?Zité katastrofalni, nevratné poskozeni.
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Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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