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1. Przeglad produktu

Rys,1. ESC 4in1 80A AM32 8S

ESC 4in1 80A AM32 8S to czterokanatowy elektroniczny kontroler predkosci zaprojektowany do zastosowan
FPV. Charakteryzuje sie ciggtym pragdem nominalnym wynoszgcym 80A i szczytowq pojemnoscia pragdowa
100A, obstuguje napiecia wejsciowe od 3 do 8S. Urzgdzenie jest wyposazone w mikrokontroler
AT32F421K8U7 i korzysta z oprogramowania AM32, co umozliwia obstuge wielu protokotéw, w tym

DShot150, DShot300, DShot600, Multishot, OneShot, ProShot i PWM

2. Instrukcja okablowania

Zgodnie z rysunkiem wykonaj ponizsze czynnosci, aby zapewnic bezpieczng i niezawodng instalacje:
2.1. Zasilanie (podtaczenie akumulatora)
e Plus (+): Przylutuj czerwony przewdd z kabla akumulatora (XT60/XT90) do duzego pola oznaczonego
znakiem (+) na dole.
e Minus (-): Przylutuj czarny przewdd z kabla akumulatora do duzego pola oznaczonego znakiem (-) na
dole.
e Kondensator: NALEZY przylutowaé kondensator o niskiej rezystancji ESR do tych samych pdl. Nozki

kondensatora powinny by¢ jak najkrétsze, aby zminimalizowac zaktdcenia elektryczne.
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2.2. Podtaczenia silnika
ESC posiada 12 bocznych padéw pogrupowanych po 4 silniki.
e Silnik 1 (na dole po prawej): Podtacz trzy przewody z silnika do stykdw oznaczonych numerem 1.
e Silnik 2 (na gorze po prawej): Podtgcz do stykdw oznaczonych numerem 2.
e Silnik 3 (na dole po lewej): Podtgcz do stykdow oznaczonych numerem 3.
e Silnik 4 (na gorze po lewej): Podtgcz do stykdw oznaczonych numerem 4.
Uwaga: Jesli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozna zamienié dowolne dwa przewody lub zmienié
kierunek obrotéw w konfiguratorze AM32.
2.3. Ztacze sterujace (8-pinowe JST-SH)
Gorne ztacze taczy regulator predkosci (ESC) z Kontrolerem lotu (FC).
e VCC: Napiecie wyjsciowe akumulatora do sterownika (do monitorowania napiecia).
e GND: Wspdlna masa.
e CUR: Wyjscie czujnika pradu.
e S1-—S4:Sygnaty silnika od 1 do 4.
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3. Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

e Ogranicznik dymu: Przy pierwszym wtgczeniu zasilania zawsze uzywaj ogranicznika dymu.

e Polaryzacja: Przed podtgczeniem akumulatora doktadnie sprawdz bieguny (+) i (-). Odwrdcona
polaryzacja spowoduje natychmiastowe uszkodzenie regulatora ESC.

e Kondensacja: Jesli przenosisz drona z zimnego otoczenia do cieptego pomieszczenia, przed

wigczeniem zasilania odczekaj 30—60 minut, az wilgo¢ wyparuje.

Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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