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1. Opis produktu

| : :

Rys.1. ESC Single Pilotix 32bit AM32 120A 6-8S

Pilotix 32bit AM32 120A to wysokowydajny pojedynczy 32-bitowy ESC zaprojektowany do drondw o
duzym udzwigu, riggdéw filmowych i platform przemystowych. Obstuguje wysokonapieciowe wejscie do

8S LiPo i wykorzystuje oprogramowanie AM32 zapewniajgce maksymalng wydajnos¢ i niezawodnosc.

2. Instrukcja okablowania

Doktadne rozmieszczenie pdl lutowniczych znajdziesz na schemacie wizualnym. Praca z napieciem przy
wysokiej liczbie ogniw (6-8S) wymaga wysokiej jakosci lutu i sprzetu lutowniczego o duzej mocy.
2.1. Wejscie zasilania (podtaczenie baterii)
e BTA + (dodatni): przylutuj czerwony przewéd 10AWG/8AWG do pola oznaczonego symbolem
(+).
e BTA - (ujemny): przylutuj czarny przewéd 10AWG/S8AWG do pola oznaczonego symbolem (-).
e Wymodg ztacza antyiskrowego: zawsze uzywaj ztgcza antyiskrowego, aby zapobiec tukowi
elektrycznemu podczas podtgczania baterii o wysokiej liczbie ogniw (6-8S).
2.2. Potaczenia silnika
ESC posiada 3 pola wyjsciowe dla pojedynczego silnika, znajdujace sie wzdtuz prawej krawedzi ptytki
(patrz rys. 2).
e Przewody silnika: podfgcz trzy przewody fazowe silnika do trzech pdl wyjsciowych (patrz rys. 2).
Kolejnos$¢ przewoddw nie ma znaczenia dla samego ESC — wptywa jedynie na kierunek

obrotow.
Uwaga: jesli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozesz zamienié¢ miejscami dowolne dwa

przewody lub zmieni¢ kierunek w AM32 Configurator.
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2.3. Pola sterowania i zasilania

Te pola taczg sie z kontrolerem lotu (FC) lub PDB:

GND: masa sygnatu. Podtgcz to do pola masy FC, aby zapewni¢ czysty sygnat.

TX (telemetria): podtacz to do dostepnego portu RX w kontrolerze lotu, aby otrzymywac dane o
temperaturze, obrotach silnika i pradzie.

PWM (sygnat): gtéwne wejscie sterujgce. Podtagcz to do wyjscia sygnatu silnika w Twoim FC.

- (masa dodatkowa): ten sam potencjat co pole GND powyzej — uzyj tego, ktére jest
wygodniejsze do podtaczenia.

+ (wyjscie niskoprgdowe): moze byé wykorzystane do zasilania kontrolera lotu lub odbiornika —

przed podtgczeniem sprawdz wartosci napiecia/pradu tego pola.

MOTOR

MOTOR

MOTOR

BTA +

Rys.2. Schemat okablowania

3. Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

Ogranicznik pradu ("smoke stopper"): zawsze uzywaj ogranicznika pradu przy pierwszym

uruchomieniu.

Biegunowos¢: doktadnie sprawdz (+) i (-) przed podtgczeniem baterii. Odwrécona biegunowos¢

natychmiast zniszczy ESC.

Obowigzkowo: systemy o wysokiej liczbie ogniw (6-8S) generujg znaczgce skoki napiecia. Musisz

zainstalowac¢ wysokonapieciowe kondensatory o niskim ESR (o warto$ci znamionowej 63V) jak

najblizej pol BTA +/-.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot



mailto:support@pilotix.eu
https://t.me/PilotixSupport_bot

