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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix H743 BMI270

Pilotix H743 BMI270 to kontroler lotu do dronéw FPV. Oparty jest na mikrokontrolerze STM32H743,
obstuguje oprogramowanie Betaflight i posiada analogowy OSD. Ptytka ma konfiguracje z podwéjnym
zyroskopem z czujnikami BMI270 i MPU6000 potgczonymi przez SPI z czestotliwoscig aktualizacji 8 kHz oraz
wbudowany akcelerometr. Zapewnia 8 wyjs¢ sterowania silnikami, 8 portdw UART, wyjscie tasmy LED, wyjscie
buzzera, port USB Type-C, przycisk DFU oraz dwa wyjscia BEC5V @ 2,5A i 9V @ 3A. Ptytka ma wymiary 37 x

37 mm, rozstaw otworow montazowych 30,5 x 30,5 mm (M3) i wazy 8,8 g.
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2. Instrukcja okablowania

2.1. Zasilanie i potaczenie z FC
Kontroler lotu (FC) jest sercem Twojej konstrukcji.

e Potgczenie ESC: Uzyj ztgczy ESC 1§ ESC 2 (8-pinowych, patrz Rys. 3), aby podtgczyé maksymalnie dwa
ESC 4 w 1. Kazde ztacze przenosi napiecie akumulatora (Vbat), mase (G), sygnat czujnika pradu (CU),
telemetrie (TX) oraz cztery sygnaty silnikow (1-4).

e Pady akumulatora: VBAT i G na gérnej krawedzi to pady napiecia akumulatora i masy.

e Wyjscia silnikdw: S1-S4 i S5-S8 to 8 wyjs¢ sygnatu silnikéw dla ESC podtgczonych do padéw zamiast do
zfaczy. S9 i S10 (prawa krawedz) to dodatkowe pady sygnatowe.

e Czujnik pradu: CU1 i CU2 to pady wejsciowe czujnika pradu.

e \Wyjscia zasilania: Pady 5V (BEC 5V @ 2,5A) i 9V (BEC 9V @ 3A) zasilajg urzadzenia peryferyjne, takie
jak odbiorniki, GPS, kamery i systemy wideo.

2.2. Okablowanie urzadzen peryferyjnych (UART)
FC udostepnia 8 portdw UART. Uktad paddw jest nastepujacy (patrz Rys. 2):

e UART 1: pady R1iT1 (dolna krawedz).

e UART 2 (GPS): Podtgcz tutaj modut GPS, jak pokazano na Rys. 2. Potacz TX GPS z R2, a RXGPS z T2. Do
zasilania uzyj padoéw 5V i G.

e UART 3 (DJI Air Unit): pady T3 i R3, wyprowadzone takze na ztgcze DJI UNIT (patrz sekcja 2.3).

e UART 4: pady R4 i T4 (prawa krawedz).

e UART 6 (Telemetria ESC): Telemetria ESC (TX) ze ztgczy ESC jest odbierana na R6 (patrz Rys. 3).

e UART 7i UART 8: pady R7 / T7 (drugi rzad goérnej krawedzi) oraz pady R8 / T8 (prawa krawedz).

e Odbiornik: Ten FC nie ma wbudowanego odbiornika. Przylutuj odbiornik ELRS lub Crossfire do
dowolnego wolnego UART (TX odbiornika do padu R, RX odbiornika do padu T).

e RSI: pad wejsciowy RSSI (prawa krawedz).

2.3. Konfiguracja wideo i kamer
Ten FC posiada analogowy OSD, wejscie kamery i wyjscie nadajnika wideo.
Podtaczenie kamer

e Kamera: Podtacz przewdd sygnatowy kamery do padu CAM, mase do G, a zasilanie do padu 9V (patrz

Rys. 2). Sprawdz napiecie zasilania kamery, zanim wybierzesz pady 5V lub 9V.

Nadajnik wideo (VTX)



@ P“_DTIx Instrukcja obstugi

e Sygnat: Podtgcz przewdd wideo VTX do padu VTX.
e Zasilanie: Uzyj padu G oraz padu 5V lub 9V obok padu VTX, zaleznie od napiecia zasilania VTX.
(Kluczowe) Sprawdz napiecie znamionowe VTX przed okablowaniem.
Cyfrowe wideo (DJI Air Unit)
e Ztgcze DJI UNIT: Podtacz DJI Air Unit do 6-pinowego ztgcza DJI UNIT (patrz Rys. 3): 9V do 7-24V, G do
GND, T3 do RX, R3 do TX, G do GND, R3 do SBUS.

2.4. Dodatkowe elementy

e Buzzer: Podtacz aktywny buzzer 5V do paddéw BZ i 5V.

e Tasma LED: Podtacz przewdd sygnatowy tasmy LED do padu LED i do zasilania uzyj padéw G i 5V.

e |2C (Kompas): Ten FC nie ma wbudowanego magnetometru. Jesli Twdj GPS ma kompas, potacz SCL z
SCL i SDA z SDA (znajdujg sie w poblizu padéw UART 2).

e Przycisk DFU: Uzyj przycisku DFU, aby wejs¢ w tryb bootloadera podczas wgrywania oprogramowania

Betaflight.
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Rys.2. Schemat okablowania (pady)

9V —— 7-24v
G ——GND

Ta X DIl
R3 — TX UNIT
G —— GND

R3 —— SBUS

Rys.3. Schemat okablowania (ztgcza ESC i DJI Air Unit)
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3. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

e Kontrola napiecia: Ten FC zapewnia oddzielne pady BEC 5V (2,5A) i 9V (3A). Przed okablowaniem
sprawdz napiecie zasilania kazdego urzgdzenia peryferyjnego; podtaczenie urzadzenia wytacznie 5V
do padu 9V spowoduje natychmiastowg awarie sprzetu.

e Smoke Stopper: Przy pierwszym wigczeniu po lutowaniu zawsze uzywaj ogranicznika pradu ,Smoke
Stopper”. To Twoja jedyna linia obrony przed zwarciem spowodowanym mostkiem lutowniczym.

e Polaryzacja: Upewnij sie, ze pady VBAT i G (oraz piny Vbat i G ztgczy ESC) sg prawidtowo podtgczone.
Odwrotna polaryzacja moze natychmiast zniszczy¢ ptytke.

e lzolacja drgan: Zyroskopy BMI270 i MPU6000 s3g wrazliwe na szumy mechaniczne. Zawsze uzywaj
dotgczonych kulek amortyzujgcych (4x) i upewnij sie, ze zadne przewody nie dociskajg mocno do
phytki.

e Przeptyw powietrza: Wbudowane regulatory 9V i 5V (BEC) wydzielajg ciepto, zwtaszcza przy zasilaniu
wydajnych nadajnikow wideo lub wielu diod LED. Upewnij sie, ze FC jest zamontowany tak, aby
umozliwiat aktywny przeptyw powietrza podczas lotu.

e Jakos¢ lutowania: Uzywaj wysokiej jakosci cyny z otowiem lub bezotowiowej z topnikiem. ,Zimne” luty
(matowy, ziarnisty wyglad) moga zawiesé pod wptywem wysokoczestotliwosciowych drgan drona FPV.

e Chtodzenie na stole: Nie zostawiaj FC zasilanego z akumulatora na stole warsztatowym dtuzej niz 2-3

minuty bez wentylatora. Regulatory mogg bardzo szybko sie nagrzewac.

Kontakt:

WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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