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1. Popis zafizeni

Obr.1. FC Pilotix H743 BMI1270

Technické parametry

MCU: STM32H743VIT6 (480 MHz, 2MB Flash — bleskové vypocty).

IMU (Gyro): Bosch BMI270 (extrémné stabilni, imunni vici Sumu, idealni pro velké ramy).
Barometr: DPS310 (vysoka presnost pro udrzovani vysky).

OSD: Integrované (pro analog) + vyhrazeny port pro DJI/Avatar (digital).

Pamét: Slot pro MicroSD kartu (pro neomezeny Blackbox log).

UARTy: 8x plnohodnotny sériovy port (pfipojis vSe: GPS, ELRS, VTX, Telemetrii, Lidar).
BEC: 5V/3A a 9V-12V/3A (pfepinatelné pro vykonné video systémy).

Montaz: 30.5 x 30.5 mm (M3).

2. Proc chtit procesor H7?

Budoucnost: Moderni firmware (Betaflight 4.5+, iNAV, ArduPilot) jsou stale naro¢néjsi na pamét a vykon.
H743 tyto pozadavky splfiuje s velkym naskokem.

Nizkd latence: Diky vysoké frekvenci procesoru (480 MHz) probiha vypocet PID smycky s minimalnim
zpozdénim, coz vede k "pfibitému" letovému projevu.

BMI270 Stability: Na rozdil od velmi citlivych gyroskop( ICM, BMI270 od Bosche "odpousti" drobné
mechanické nedokonalosti ramu a nevyzZzaduje tak agresivni filtrovani.

ArduPilot Ready: Diky obrovské paméti je toto FC idealni pro autonomni lety, mapovani a mise fizené pres

GPS.
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3. Instalace a tipy

Chlazeni: Procesor H743 se diky svému vykonu zahfiva vice nez starsi modely. P¥i instalaci se ujisti, Ze se nad
nim nachadzi alespon maly prostor pro proudéni vzduchu.

Zapojeni periférii: S 8 UARTy nemusi$ délat kompromisy. MlzZe$ mit soucasné pripojeny ELRS pfijimac, GPS s
kompasem, opticky senzor toku, VTX telemetrii i LED pdsek.

Napajeni: Pfi pouziti 12V vystupu pro VTX (napf. tvllj 3W Pilotix R3000) ovér, Ze tvlj ESC stack zvladne
doddvat dostatek proudu do FC.

Firmware: V konfiguratoru hledej target PILOTIX_H743 nebo MATEKH743.

4. Pokrocilé funkce

CAN-bus: Deska obsahuje CAN port pro pfipojeni profesionalnich primyslovych senzoru.
Dual Camera: Stejné jako verze V3, i H743 podporuje prepinani mezi dvéma kamerovymi vstupy.
Vibration Shield: Integrované kondenzatory na desce filtruji napajeni pfimo u procesoru pro maximalni

stabilitu dat.

Kontakty technické podpory:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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