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Szczegoty produktu

H743 BMI270

Kontroler lotu Pilotix H743 BMI270 wyposazony w mikrokontroler
STM32H743 obstugujgcy firmware Betaflight. Posiada konfiguracje z
podwdjnym zyroskopem wykorzystujgcg czujniki BMI270 i MPU6000
potgczone przez interfejs SPl z czestotliwoscig aktualizacji 8 kHz,
uzupetnione wbudowanym akcelerometrem. Zapewnia 8 wyjsC
sterowania silnikami i 8 portdw UART do tgcznosci z urzgdzeniami
peryferyjnymi, wraz z mozliwoscig analogowego OSD. Zawiera
podwodjne wyjscia BEC o parametrach 5V/2,5A i 9V/3A. Ptytka ma
wymiary 37 x 37 mm z rozstawem otworow montazowych 30,5 X
30,5 mm 1 wazy 8,8 grama. Dziata w temperaturach od -20 do 40°C
przy tolerancji wilgotnosci 20-95% RH bez kondensacji. Wyposazona
w port USB Type-C, wyjscie tasmy LED, wyjscie buzzera i przycisk
DFU.

Model H743 BMI270
SKU 5501

MCU

FC MCU STM32H743
Wsparcie dla oprogramowania uktadowego Betaflight

Typ OSD Analogowe OSD
Czujniki

Zyroskop BMI270, MPU6000O
Potgczenie gyroskopu SPI

Liczba zyroskopow 2

Akcelerometr Wbudowany
Czestotliwos¢ aktualizacji zyroskopu 8 kHz
Magnetometr Nie

Specyfikacja elektryczna

BEC 5V@25A,9V@3A
Interfejsy

Wyjscia sterowania silnikiem 8

Wbudowany odbiornik nie
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H743 BMI270

Specyfikacje mechaniczne

Przycisk DFU tak

Wyjscie tasmy LED tak

Porty UART 8

Wyjscie buzzera tak

Port USB USB Type C

Warunki eksploatacji

Temperatura robocza

Wymiary 37 x 37 mm
Montaz 30.5 x 30.5 mm (M3)
Waga 8.8 @

-20 - 40 °C

Temperatura przechowywania

-30 - 50 °C

Zakres wilgotnosci

Wspodlny

Zawartosc paczki

20-95% RH (bez kondensacji)

Kulki amortyzujgce (4x), Kabel zasilajgce

Gwarancja

2 lata

Schemat potaczen
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