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Podrobnosti o produktu

H743 BMI270

Letovy kontroler Pilotix H743 BMI270 vybaveny mikrokontrolérem
STM32H743 s podporou firmwaru Betaflight. Disponuje konfiguraci se
dvéma gyroskopy vyuzivajici senzory BMI270 a MPU6000 pripojené
pres rozhrani SPl s obnovovaci frekvenci 8 kHz, doplnéné
vestavénym akcelerometrem. Poskytuje 8 vystupu pro rizeni motoru
a 8 portl UART pro pripojeni periferii, spolu s moznosti analogového
OSD. Zahrnuje dva vystupy BEC s parametry 5V/2,5A a 9V/3A. Deska
ma rozmery 37 x 37 mm s montaznim vzorem 30,5 x 30,5 mm a vazi
8,8 gramu. Pracuje v teplotidch od -20 do 40 °C s toleranci vihkosti
20-95 % RH bez kondenzace. Vybavena portem USB Type-C,
vystupem pro LED pasek, vystupem pro bzucak a tlaCitkem DFU.

Model H743 BMI270
SKU 5501

MCU

FC MCU STM32H743
Podpora firmwaru Betaflight
Typ OSD Analog OSD
Senzory

Gyroskop BMI270, MPU6000O
Pripojeni gyroskopu SPI

Pocet gyroskopu 2
Akcelerometr Vestaveny
Frekvence aktualizace gyroskopu 8 kHz
Magnetometr Ne

Elektricka specifikace

BEC 5V@25A,9V@3A
Rozhrani

Vystupy rizeni motoru 8

Vestaveny prijimac ne
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Mechanickeé specifikace

TlacCitko DFU ano

Vystup LED pasku ano

UART porty 8

Vystup z bzucaku ano

USB port USB Type C

Provozni podminky

Prevadzkova teplota

Rozmeéry 37 x 37 mm
Montaz 30.5 x 30.5 mm (M3)
Hmotnost 3.8 ¢

-20 - 40 °C

Teplota skladovani

-30 - 50 °C

Rozsah vihkosti

Bezny

Obsah baleni

20-95% RH (neeskondenzuijici)

Tlumici kulicky (4x), Napajeci kabel

Zaruka

2 roky

Schéma zapojeni
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