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1. Prehled produktu

Obr.1. ESC 4in1 BLS 75A 6S

ESC 4in1 BLS 75A 6S je Ctyrfvstupovy elektronicky reguldtor otdcek navrzeny pro aplikace FPV. Podporuje
rozsah vstupniho napéti od 3 do 8S, poskytuje trvaly proud 75A s maximalni proudovou kapacitou 85A. Tento
ESC je vybaven mikrokontrolérem EFM8BB51F16G a funguje na zakladé firmwaru Blujay, ktery podporuje
rizné protokoly véetné DShot150, DShot300, DShot600, Multishot, OneShot, ProShot a PWM. Obsahuje
podporu telemetrie pro proud, napéti, teplotu a otacky, s pasivnimi pozadavky na chlazeni pro optimalini

provozni podminky.

2. Navod k zapojeni

Podle schématu postupujte prosim podle nasledujicich krok(, abyste zajistili bezpecnou a spolehlivou
instalaci:
2.1. Napdjeni (pfipojeni baterie)
e Kladny pdl (+): Pfipajejte ¢erveny vodic z kabelu baterie (XT60/XT90) k velké plosce oznacené
znaménkem (+) ve spodni ¢asti.
e Zaporny pdl (-): Pripajejte cerny vodic z kabelu baterie k velké ploSce oznacené znaménkem (-) ve
spodni ¢asti.
e Kondenzator: Na tyto stejné plosky MUSITE pfipajet kondenzator s nizkym ESR. Udrzujte vyvody

kondenzatoru co nejkratsi, abyste minimalizovali elektricky Sum.
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2.2. Pfipojeni motoru
ESC md 12 bocnich kontaktl seskupenych pro 4 motory.
e Motor 1 (vpravo dole): Pfipojte tfi vodice z motoru k pajecim ploskam oznacenym cislem 1.
e Motor 2 (vpravo nahore): Pfipojte k pajecim ploskdm oznacenym Cislem 2.
e Motor 3 (vlevo dole): Ptipojte k pajecim ploskam oznacenym cislem 3.
e Motor 4 (vlevo nahote): Pfipojte k pajecim ploskdm oznacenym Cislem 4.
Poznamka: Pokud se motor otaci nespravnym smérem, mlizZete prohodit libovolné dva vodice nebo zménit
smér otaceni v konfiguratoru AM32.
2.3. Ovladaci konektor (8pinovy JST-SH)
Horni konektor propojuje regulator otacek (ESC) s Ridici jednotkou (FC).
e VCC: Vystup napéti baterie do fidici jednotky (pro monitorovani napéti).
e GND: Spole¢nd zem.
e CUR: Vystup snimace proudu.

e S1-S54:Signaly motoru 1 az 4.
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Obr.2. Schéma zapojeni
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3. Bezpecnostni upozornéni

e Ochrana proti koufi: PFi prvnim zapnuti vZdy pouZijte ochranu proti koufi.

e Polarita: Pfed pfipojenim baterie peclivé zkontrolujte pdly (+) a (-). Obracena polarita okamzité znici
reguldtor otacek (ESC).

e Kondenzace: Pokud prendsite dron z chladného prostiedi do teplé mistnosti, pfed zapnutim pockejte

30-60 minut, aby se vlhkost odpafrila.

Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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