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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix F405 V3 ICM42688
Stack Pilotix F405 V3 to wysokowydajny system lotu zaprojektowany z myslg o dronach FPV z akumulatorami
3-8S. Zawiera kontroler lotu F405 wyposazony w szybki zyroskop ICM42688 oraz solidny regulator predkosci
80A z oprogramowaniem AM32. Stack ten zostat zaprojektowany z myslg o najwyzszej niezawodnosci w
zastosowaniach wysokopragdowych, oferujac zintegrowany modut Bluetooth do bezprzewodowego strojenia,

przetgczanie miedzy dwiema kamerami oraz dedykowang szyne zasilajgcg 9 V dla cyfrowych systemdw wideo.

2. Instrukcja okablowania

2.1. Podtaczenie zasilania i uktadu ESC
Kontroler lotu (FC) i elektroniczny regulator predkosci (ESC) stanowig serce Twojej konstrukcji.
e Zasilanie ESC (akumulator LiPo): Podtacz przewody akumulatora do gtéwnych stykéw (+) i (-) na ESC.
Ten ESC obstuguje szeroki zakres akumulatoréw LiPo od 3S do 8S.
e Kondensator: Przylutuj kondensator wysokonapieciowy o niskim ESR miedzy gtdwnymi padami
akumulatora, aby chroni¢ wrazliwy zyroskop ICM42688 przed zaktdceniami elektrycznymi.
e Pofaczenie z FC: Uzyj 8-pinowego okablowania, aby potgczy¢ ESC i FC. Kabel ten przenosi napiecie

akumulatora (Vbat), mase, sygnaty silnika (5S1-S4) oraz dane telemetryczne.
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2.2. Uktad silnika
ESC obstuguje cztery silniki, oznaczone w nastepujgcy sposoéb:
Pady 1 i 2: Znajduja sie po lewej stronie ptytki.
Pady 3 i 4: Znajduja sie po prawej stronie ptytki.
Uwaga: W Betaflight upewnij sie, ze numeracja silnikéw i kierunek obrotéw odpowiadajg fizycznemu
uktadowi ramy.
2.3. Okablowanie urzadzen peryferyjnych (UART)
Uktad uniwersalnego portu szeregowego dla tego kontrolera lotu jest ustandaryzowany w nastepujacy
sposob:
e UART 1 (GPS): Podtgcz tutaj modut GPS. Potgcz TX z R1, a RX z T1. Do zasilania uzyj pél 5V i GND.
e UART 2 (Odbiornik): Przylutuj tutaj odbiornik ELRS lub Crossfire. (TX odbiornika do R2, RX odbiornika
do T2).
e UART 3 (telemetria ESC): Zazwyczaj obstuguje to 8-pinowe ztgcze szlef, ktére dostarcza dane
dotyczace predkosci obrotowej silnika i temperatury.
e UART 4 (VTX): Podtgcz przewdd sterujgcy (SmartAudio/IRC Tramp) nadajnika wideo do pola T4.
e UART 5 (Bluetooth): Jest to modut wewnetrzny stuzgcy do bezprzewodowego strojenia za pomoca
aplikacji mobilnych.
2.4. Konfiguracja kamery i sprzetu wideo
Ten modut sterujgcy (FC) oferuje zaawansowane funkcje przetgczania kamer i zarzadzania napieciem.
Podtaczenie kamer
e Obstuga dwéch kamer: Mozna podtgczy¢ dwie kamery. Przewdd sygnatowy pierwszej kamery nalezy
podtaczyé do ztgcza CAM1, a drugiej do CAM?2.
e Przetgczanie: Domysinie aktywna jest kamera 1. Przetgczenie na kamere 2 mozna wykonaé za pomocg
przetacznika na nadajniku (skonfigurowanego jako USER3).
Nadajnik wideo (VTX)
e Sygnat: Podtacz przewdd wideo VTX do pola VTX.
e 7worka napiecia: (Bardzo wazne) Przed okablowaniem sprawdz zworke na ptytce.
o Przylutuj zworke do VCC dla napiecia 3-4S.
o Przylutuj most do 9V dla konfiguracji 6S-8S (zalecane w celu zapobiegania przepaleniu VTX).

e Przetgczanie: Mozesz zdalnie witgczaé lub wytgczaé zasilanie 9V VTX za pomocg USER1.
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2.5. Dodatkowe elementy

e Buzzer: Podfagcz aktywny Buzzer 5V do pdl BZ+ i BZ-.

e Diody LED: Ptytka posiada diagnostyczne diody LED wskazujace stan kontrolera lotu (niebieska), szyn
zasilajacych 3 V/5 V/9 V (czerwona/biata/zielona) oraz Bluetooth (niebieska).

e |12C (kompas): Jesli Twoj odbiornik GPS posiada kompas, podtgcz SCL do SCL i SDA do SDA (znajdujgce
sie w poblizu UART 1)

e a
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Rys.2. Okablowanie Schemat potgczen
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3. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

Sprawdzenie zworki napiecia: Przed podtgczeniem jakiegokolwiek urzadzenia peryferyjnego sprawdz
ustawienie zworki (VCC/9V i VTX/SBUS). Domysinym ustawieniem jest czesto 9V, ale jesli Twgj
nadajnik VTX lub kamera wymagajg napiecia 5 V lub petnego napiecia akumulatora, nieprawidtowe
podtgczenie spowoduje natychmiastowg awarie sprzetu.

Smoke Stopper: Zawsze uzywaj ogranicznika pradu ,Smoke Stopper” podczas pierwszego wiaczenia
zasilania po lutowaniu. Jest to jedyna linia obrony przed zwarciem spowodowanym mostkiem
lutowniczym.

Wymagania dotyczace kondensatora: Nawet bez Stacka, jesli zasilasz FC bezposrednio z akumulatora
LiPo, musisz mieé kondensator (minimum 35V-50V 1000uF) na gtdwnych przewodach zasilajgcych.
Wrazliwy zyroskop ICM42688 moze zostac ,,zaslepiony” przez zaktécenia elektryczne, co spowoduje,
ze dron odleci lub ulegnie awarii.

Polaryzacja: Upewnij sig, ze pady VBAT i GND sg poprawnie okablowane. Kontroler lotu nie posiada
zabezpieczenia przed odwrdceniem polaryzacji; zamiana biegundéw plus i minus natychmiast zniszczy
ptytke.

Izolacja wibracji: ICM42688 to wysokowydajny zyroskop, ale jest niezwykle wrazliwy na zaktocenia
mechaniczne. Zawsze uzywaj miekkich gumowych podkfadek montazowych i upewnij sie, ze zadne
przewody nie uciskajg mocno ukfadu zyroskopowego (maty czarny kwadrat posrodku).

Przeptyw powietrza: Wbudowane regulatory 9 Vi 5 V (BEC) generujg ciepto, zwtaszcza podczas
zasilania nadajnikéw wideo o duzej mocy lub wielu diod LED. Upewnij sig, ze kontroler lotu jest
zamontowany w sposéb umozliwiajgcy aktywny przeptyw powietrza podczas lotu.

Jakos¢ lutowania: Uzywaj wysokiej jakosci lutu otfowiowego lub bezotowiowego z topnikiem. ,Zimne”
potgczenia lutowane (o matowym, ziarnistym wygladzie) mogg ulec uszkodzeniu pod wptywem drgan
o wysokiej czestotliwosci wystepujacych w dronie FPV.

Chtodzenie na stole warsztatowym: Nie pozostawiaj kontrolera lotu zasilanego z akumulatora na stole
warsztatowym dfuzej niz 2-3 minuty bez wentylatora. Regulatorzy mogg bardzo szybko osiggnac

temperature powyzej 80°C.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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