& PILOTIX

F405 ICM42688 V3

FPV letovy kontrolér postaveny na mikrokontroléru STM32F405 s
gyroskopem ICM42688-P pripojenym pres SPl rozhrani. Obsahuje
vestaveny akcelerometr, magnetometr a barometr SPL0O6 pro
stabilizaci letu a snimani vysky. Vybaven analogovym OSD a
dualnimi analogovymi video vstupy s kompozitnim video vystupem.
Poskytuje BEC vystupy 5V/2,5A a 9V/2,5A, pét UART portu, jeden 12C
port a ctyri vystupy pro rizeni motord podporujici vice protokoll
vcetné obousmérného DShot az do DShotl000. Kompatibilni s
firmwarem Betaflight pod cilem PILOTIXF405V3. Deska meéri 36 x 36

mm s montdznim vzorem M3 30,5 x 30,5 mm a vazi 9,6 gramu.
Pracuje v teplotach od -20°C do 40°C.

Podrobnosti o produktu

Model

F405 ICM42688 V3

SKU

MCU

5447

FC MCU

STM32F405

Cil firmwaru

PILOTIXF405V3

Podpora firmwaru Betaflight
Typ OSD Analog OSD
Senzory

Gyro ICM42688-P
Pripojeni gyroskopu SPI

Pocet gyroskopu 1
Akcelerometr Vestaveny
Barometr SPLOG
Magnetometr Vestaveny

Elektrické specifikace

BEC

Rozhrani

S5V@25A,9V@25A

Vystupy rizeni motoru
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Mechanickeé specifikace

ESC protokoly PWM, OneShotl25, Multishot, DShot150, DShot300,
DShot600, DShot1000, OneShot42, Brushed

Obousmeéerny DShot ano

protokol piijimace SBUS, CRSF, ELRS, FrSky, Futaba, Flysky, TBS
Crossfire, DSMX

TlacCitko DFU ano

12C port 1

Vystup LED pasku ano

Slot pro SD kartu he

UART porty 5

Vystup z bzucaku ano

USB port USB Type C

Video vstupy 2

Video vstup Analogovy

Video vystup Analogové

Provozni podminky

Rozmery 36 X 36 mm
Montaz 30,5 x 30,5 mm (M3)
Hmotnost 9.00

Rozsah vihkosti

20-95% RH (neeskondenzujici)

Prevadzkova teplota

-20 - 40 °C

Teplota skladovani

-30 - 50 °C

Bezny

Obsah baleni

Sada kabeld, Tlumici kuli¢cky (4x)

Zaruka

2 roky

Schéma zapojeni
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