& PILOTIX

Podrobnosti o produktu

F405 ICM42688 V3

F405 ICM42688 V3 je ridici jednotka

letu s MCU STM32F405,

navrzena pro aplikace FPV. Obsahuje gyroskop ICM42688-P pripojeny
pres SPI, spolu s vestavenym akcelerometrem a barometrem SPLOG6,
které poskytuji nezbytné schopnosti pro detekci pohybu a nadmorské
vysky. Zarizeni pracuje v rozsahu okolni teploty od -20 °C do 40 °C a
ma skladovaci teplotni rozsah od -30 °C do 50 °C, s tolerancemi
vlihkosti od 20 % do 95 % RH (bez kondenzace). Kompaktni jednotka

VvV V/ / N/

meri 36x36 mm, vazi 9,6 gramu a nabizi vSestranné pripojeni s péti
UART porty, analogovym OSD, podporou ruznych protokolu rizeni

motord a rozhranim USB typu C.

Model

F405 ICM42688 V3

SKU

MCU

5447

FC MCU

STM32F405

Cilovy firmware

PILOTIXF405V3

Podpora firmwaru Betaflight
Typ OSD Analog OSD
Senzory

Gyro ICM42688-P
Pripojeni gyroskopu SPI
Akcelerometr Vestaveny
Barometr SPLOG
Magnetometr Vestaveny
Pocet gyroskopu 1

Elektricka specifikace

BEC

Rozhrani

S5V@25A,9V@25A

Motor control outputs




& PILOTIX

F405 ICM42688 V3

Mechanicky

ESC protokoly PWM, OneShotl25, Multishot, DShot150, DShot300,
DShot600, DShot1000, OneShot42, Brushed

Obousmeéerny DShot ano

Protokol pfijimace EIE;JSSS%iEeR’SS,SI\E/II;(RS, Frsky, Futaba, Flysky, TBS

TlacCitko DFU ano

12C port 1

Vystup LED pasku ano

Slot pro SD kartu he

UART porty 5

Vystup z bzucaku ano

USB port USB Type C

Video vstupy 2

Video vstup Analogovy

Video vystup Analogové

Provozni podminky

Rozmery 36 X 36 mm
Montaz 30.5 x 30.5 mm (M3)
Hmotnost 9.00

Prevadzkova teplota

-20 - 40 °C

Teplota skladovani

-30 - 50 °C

Rozsah vihkosti

20-95% RH (neeskondenzujici)

Bezny

Obsah baleni

Sada kabeld, Tlumici kuli¢cky (4x)

Zaruka

2 roky

Schéma zapojeni
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