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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 60A V1.0
Stack Pilotix F405 V3 je letovy systém profesionalni tfidy. Kombinuje Ridici jednotku (FC) F405 s
nizkoSumovym gyroskopem ICM42688-P a elektronicky regulator otacek (ESC) 60 A s firmwarem AM32.
Tento stack je urcen pro Spickové FPV drony s rozméry 5 aZ 7 palc( a nabizi pfesné ovladani a vysokou

spolehlivost pfi vysokych proudech.

2. Instalace a zapojeni ESC

Regulator ESC tvofi zaklad vaseho pohonného systému. Spravné zapajeni je zasadni pro bezpecnost.
Specifikace:

e Trvaly proud: 60 A

e Vstupni napéti: 3—6S LiPo

e Firmware: AM32 (Cil: Pilotix_60A nebo podobny)

e Rozméry: 44,5 x 41,0 mm (Montdaz: 30,5 x 30,5 mm)
Zapojeni:
1. Hlavni napajeni: Pripajejte vodic¢ XT60 k velkym kontaktlm Vbat (3-6S) a GND.
2. Kondenzator: Pripdjejte priloZzeny kondenzator s nizkym ESR k napdjecim kontaktlm. Tento krok
nevynechavejte — zabrafiuje poskozeni gyroskopu napétovymi Spickami.
3. Pdjeci plosky motor(: Pfipdjejte vodi¢e motoru ke kontaktim oznacenym 1, 2, 3, 4 na bocich ESC.
4.  8pinovy konektor: Pomoci dodaného kabelového svazku propojte ESC s FC. Piny jsou:

e Vbat: Vystup napéti baterie do FC.

e CRT/ Proud: Signal snimace proudu.
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o Telemetrie: Data ESC pro otacky motoru a teplotu.

e S1-S4: Signaly pro fizeni motoru.
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Obr.2. Instalace a zapojeni ESC

3. Zapojeni ridici jednotky (FC)

Ridici jednotka (FC) spravuje vase senzory a periferni zafizeni.
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Hlavni porty:

Prijimac (RX): Pfipojte sv(j ELRS/Crossfire k portu UART 2 (T2/R2).

Video systém (VTX): * Pro vykonné video vysilace pouzijte 9V napajeci kontakt.

o Pro ovladani VTX (SmartAudio/IRC Tramp) pouZijte UART 4 (T4).

Kamera: Pfipojte k CAM1 nebo CAM2. Mezi nimi mlzete prepinat pomoci prepinace vysilace.
GPS: Pripojte k UART 1 (T1/R1) a pouZijte 5V kontakt.

Bzucak: Vyhrazené kontakty BZ+ a BZ- pro 5V aktivni bzucak.
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Obr.3. Zapojeni fidici jednotky (FC)



@’ P“.DTIx Uzivatelska prirucka

4. Nastaveni Betaflight

Chcete-li pIné vyuZit potencidl hardwaru AM32 a ICM42688, pouZijte nasledujici nastaveni:
Nastaveni hardwaru:

e Gyroskop: ICM42688 (nastavte PID smycku na 8,00 kHz).

e Cilovy firmware: AOCODARCF405V3.
Nastaveni ESC (zalozka Motory):

e Protokol: DSHOT600.

e Obousmérny DShot: ZAPNUTO (vyZzadovano pro filtrovani otacek).

e Pdly motoru: Nastavte podle svého motoru (obvykle 14 pro motory 22xx/23xx).
UzZivatelské rezimy:

e USER 1: Vypinac napajeni VTX (zapnuti/vypnuti 9V regulatoru).

e USER 2: Pfepinani modulu Bluetooth.

e USER 3: Pfepinac kamery (pfepinani mezi CAM1 a CAM2).

5. Bezpecnostni a provozni pravidla

1.  Prvni zapnuti: Pfi prvnim pripojeni baterie vidy pouZijte Smoke Stopper. Zkontrolujte, zda sviti LED
diody na letovém radici (FC) a zda z regulatoru otacek (ESC) zazni ,startovaci melodie”.
2. Nastroje pro firmware: * Pro FC: Poutzijte Betaflight Configurator.

e Pro ESC (AM32): Pouzijte esc-configurator.com. Nepouzivejte sady BLHeli_32 nebo BLHeli_S.
3. Rizeni teploty: Ujistéte se, 7e neni Stack tésné obalen kabely. Hlinikovy chladi¢/MOSFETy na ESC
vyZaduji béhem letu proudéni vzduchu.
4, Izolace vibraci: PouZijte dodané gumové podlozky pro ,mékké uchyceni“ Stacku k rdmu. To je zdsadni
pro citlivy gyroskop ICM42688.
5.  Upozornéni na napéti: Pred pripajenim VTX nebo kamery ovérte, zda vyzaduji 5 V nebo 9 V. Napdjeni 9

V do 5V kamery zpUsobi trvalé poskozeni.
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Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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