Stack Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 60A

UZIVATELSKA PRIRUCKA

& PILOTIX

2026



@ P“_DTlx UzZivatelska prirucka

Obsah

O oo T o 10 1 = o Y ST PRP 3
2. Pro€ zVOIIT VEIZi S AIMB2? ...ttt ettt ettt e b e st e e bt e s st e b e st e e be e e bt e b et s n e e reeeneenneenarean 3
R R (01 ] oI T - o Lo (=1 F PP PPRPN 4
S T=Y Ao = Tol g Yo 1 A= I UL 4 o Y- SR 4
Kontakty tEChNICKE POUPOIY: . .ciiiiiiiie ettt e s st e e e s e e e e sabeeeessnsbaeeeesnssaeeesnasees 4



@ P“_DTlx UzZivatelska prirucka

1. Popis zafizeni

Obr.1. Stack Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 60A

Technické parametry

Ridici jednotka (FC): Pilotix F405 V3.

Gyroskop: ICM42688 (vysoce presny, vyzaduje kvalitni filtrovani).

Regulator (ESC): 60A 4-v-1.

Firmware ESC: AM32 (nastupce BLHeli_32, optimalizovany pro vykon a efektivitu).
Vstupni napéti: 3—6S LiPo.

Montazni otvory: 30,5 x 30,5 mm.

Konektivita: USB-C, DJI Port, 6x UART, slot pro MicroSD (Blackbox).

2. Proc zvolit verzi s AM32?

Hladsi chod motord: AM32 vyuziva pokrocilejsi algoritmy pro fizeni komutace motor(, coZ se projevuje tissSim
letem a mensim zahtivanim motor(.

VylepSeny "Low-end" kroutici moment: Dron reaguje mnohem presnéji pfi nizkych otdckach, coz ocenite pfi
technickém létani nebo pristavani.

Konfigurace pres web: Reguldtory AM32 Ize snadno nastavit pfes webovy konfigurator nebo dedikovanou
aplikaci, kterd nabizi mnohem vice moznosti nez stary BLHeli.

Odolnost gyroskopu: Gyro ICM42688 je sice citlivéjsi na vibrace, ale ve spojeni s AM32 (ktery generuje méné

elektrického Sumu) dosahuje extrémné Cistych dat pro stabilizaci.
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3. Instalace a zapojeni

Ptiprava stacku: FC a ESC propojte dodanym 8-pin kabelem. Ujistéte se, Ze konektory jsou plné zasunuty.
Kondenzator (Kritické): Pro AM32 a gyro ICM42688 je nezbytné pouzit prilozeny 35V 1000uF Low-ESR
kondenzator. Tento gyroskop nesndsi napétové spicky, které by mohly zpUsobit "flyaway" (nekontrolovany
vzlet).

Pajeni motor(: Pripdjejte kabely motor( k ESC. U AM32 doporucujeme poutzit SirSi cinové spoje pro
maximalni pfenos proudu 60A.

Softwarové nastaveni:

V Betaflightu nastavte protokol DShot600.

Nastavte frekvenci PID smycky na 8kHz/8kHz pro maximalni vyuZiti potencidlu ICM gyra.

4. Bezpecnost a udrzba

Prvni start: Vidy pouzijte Smoke Stopper. Nova generace gyroskopu a ESC je velmi nachylna na zkraty.
Kalibrace: Protoze ICM42688 je citlivéjsi senzor, dbejte na to, aby byl dron pfi kalibraci akcelerometru na
naprosto vodorovném a stabilnim povrchu.

Teplota: AM32 umoziiuje vysoké PWM frekvence (az 128kHz). Pokud motory pali, snizte PWM frekvenci v
konfiguratoru ESC.

Ochrana pred prachem: Slot pro MicroSD kartu pravidelné Cistéte, prach mUiZe zpUsobit chyby pfi zapisu

Blackbox logQ.

Kontakty technické podpory:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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