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1. Popis zafizeni

Obr.1. Stack Pilotix H743 BMI270 Bettle 3060 V1 AM32 60A

Technické parametry

Ridici jednotka (FC): Pilotix H743 V1.

Procesor: STM32H743 (vysoka taktovaci frekvence, obrovska pamét pro funkce).
Gyroskop: BMI270 (precizni senzor s vynikajicim filtrovanim Sumu).

Regulator (ESC): Bettle 3060 60A.

Firmware ESC: AM32 (vysoka efektivita, plynuly chod, pokrocila telemetrie).

Trvaly proud: 4x 60 A (Spickové 70 A).

Vstupni napéti: 3—6S LiPo.

Vlastnosti: 8x UART, Dual BEC (5V/9V), OSD, slot pro MicroSD, podpora 128kHz PWM.

2. Proc je H7 + AM32 kombinace budoucnosti?

Vykon procesoru H7: Umoznuje spoustét nejmodernéjsi letové algoritmy (napf. v Betaflight nebo ArduPilot) s
minimalnim zatizenim a extrémné kratkou smyckou PID (Looptime).

Firmware AM32: Tento open-source firmware pro reguldtory je znamy svou schopnosti Iépe fidit motory pfi
nizkych otackach a poskytovat efektivnéjsi chod pfti vysoké zatézi oproti starSim standardam.

BMI270 stabilita: Tento gyroskop je méné citlivy na mechanické vibrace rdmu, coz znamena snadné;jsi ladéni

(tuning) a hladsi video bez "jello" efektu.



@ P".DTIx UzZivatelska prirucka

Bohata konektivita: Diky H7 procesoru mas k dispozici dostatek UART portl pro GPS, telemetrii, VTX, ELRS i

externi senzory soucasné.

3. Instalace a konfigurace

Pdjeni: Pripojte motory k ESC. Vzhledem k vykonu 60A a procesoru H7 dbejte na maximalni Cistotu pajenych
spoju.

Kondenzator: U tohoto stacku je povinné pouzit kvalitni Low-ESR kondenzétor (35V 1000uF), aby se ochranil
citlivy gyroskop a procesor pred Sumem z AM32 regulator(.

Firmware nastaveni:

V Betaflight konfiguratoru zvolte odpovidajici H7 target.

Pro ESC doporucujeme pouZzit AM32 Configurator pro pfipadné Upravy parametri motort (napf. smér
otaceni nebo "Startup power").

Zapojeni periferii: VyuZijte dedikované konektory pro DJI/Walksnail systémy nebo péjejte pfimo na velké a

pfehledné pady.

4. Bezpecnost a udrzba

Aktualizace: Firmware AM32 se rychle vyviji. Pravidelné kontrolujte dostupnost novych verzi, které mohou
déle zlepsit letovy projev.

Chlazeni: Procesory H7 se mohou zahfivat vice nez F4. Ujistéte se, Ze stack ma v rdmu prostor pro proudéni
vzduchu.

Kontrola Sroubu: | kdyz BMI270 dobfe filtruje vibrace, povoleny stack mlze zp(sobit softwarové chyby.

Pravidelné kontrolujte dotazeni matic.

Kontakty technické podpory:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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