Stack F405 V3 ICM42688 AM32 80A CZ

Instrukcja obstugi

& PILOTIX

2026



@ P".UTlx Instrukcja obstugi

Spis tresci

1. Przeglad Produktu......... ..o e e e e e et re e e e e br e e e e nnaaeeeennaees 3
2. Montaz i 0KabloWani@ ESC .............coooiiiiiiiiiiiiei e e 4
3. Okablowanie KOntrolera Iotu (FC) ...........oooiiiiiiiiiiiii ettt rte e e sree e et e e s ae e e s ae e e sbe e e sareeeennes 5
4. Zasady bezpieczeNstwa i UZYLKOWANIA .............cooiiiiiiiiiiiie e s e e s s aaaee s 7
KONTAKL: ...ttt e e s a bt e e b et e e b r e e e b e e s et e s b et e s e e e s b e e naree s 8



@ P"-DTlx Instrukcja obstugi

1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 80A CZ

F405 V3 ICM42688 AM32 80A CZ firmy Pilotix to zestaw kontrolera lotu i elektronicznego regulatora
predkosci (ESC) zaprojektowany do zastosowan FPV. Kontroler lotu oparty jest na mikrokontrolerze
STM32F405 ze zintegrowanym zyroskopem ICM42688-P potgczonym przez SPI, obstuguje oprogramowanie
Betaflight i posiada analogowy OSD. ESC 4 w 1 oparty jest na mikrokontrolerze AT32F421K8U7 i pracuje na
oprogramowaniu AM32, zapewniajgc ciggty prad znamionowy 4 x 80A i prad szczytowy 4 x 100A. Pracuje w
zakresie napiecia wejsciowego od 3 do 8S i obstuguje wiele protokotéw, w tym DShot150, DShot300,
DShot600, Multishot, OneShot, ProShot i PWM, z funkcjg dwukierunkowego DShot.
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2. Montaz i okablowanie ESC

ESC jest zaprojektowany do obstugi duzych obcigzen pragdowych. Zwrd¢ szczegdlng uwage na przewody
zasilajace.

Etapy okablowania:

1. Wejscie zasilania: Przylutuj dofaczony przewdd zasilajgcy do padoéw ,+” i ,,-”. Upewnij sie, ze
polaryzacja jest prawidtowa.

2. Kondensator: Przylutuj dotgczony kondensator ze statym elektrolitem do paddw zasilania. Jest to

obowigzkowe w konstrukcjach 35-8S w celu filtrowania skokdw napiecia.

Pady silnikdw: Przylutuj przewody silnikéw do paddéw po lewej (3 i 4) oraz po prawej (1 2).

4. Potaczenie z FC: Podtgcz 8-pinowa wigzke JST-SH 1,0 mm do ztgcza sterujgcego na gérnej krawedzi
(VB, GD, CU, TX, S1-54). Przekazuje ona do FC zasilanie (VB), sygnat czujnika pradu (CU), telemetrie
(TX) oraz sygnaty silnikdw (S1-S4).
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Rys.2. Montaz i okablowanie ESC
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3. Okablowanie kontrolera lotu (FC)

Pilotix F405 V3 to wydajny kontroler lotu z poteznym mikrokontrolerem, obstugg dwdch kamer i
wszechstronnymi opcjami zasilania. Postepuj zgodnie z niniejszg instrukcja, aby wykona¢ poprawng i
bezpieczng instalacje.

1. Zasilanie i podfaczenie akumulatora

e VB /GD (wigzka 8-pinowa): Gtéwne wejscie zasilania, dostarczane do FC z ESC przez wigzke.
e VCC: Napiecie akumulatora.
e Pady 5V /9V: Stuza do zasilania urzadzen peryferyjnych, takich jak odbiorniki, GPS i systemy wideo
(BEC: 5V @ 2,5A, 9V @ 2,5A).
e Zworka wyboru napiecia (prawa krawedz, VCC / 9V): taczy pady, aby wybra¢ miedzy VCC (napiecie
akumulatora) a 9V dla wyjscia systemu wideo.
o  Wybdr dla 3-4S: Uzyj VCC.
o Wybdr dla 6S: Uzyj 9V, aby zapobiec przegrzaniu VTX.

2. Potgczenie z ESC

e S1,S2,S3, S4: Wyjscia sygnatu silnikéw (podtacz do odpowiednich padéw sygnatowych ESC).
e S5 -S8: Dodatkowe pady sygnatowe dla heksakopterow lub oktokopteréw (wymagajg zewnetrznych
ESC).

e CURR: Wejscie analogowego czujnika pradu. Potgczone z padem CU ESC przez 8-pinowa wigzke; w
przypadku zewnetrznego ESC/PDB podtacz je do jego padu CUR, aby monitorowaé natezenie pradu.

3. System wideo i kamer (obstuga dwdch kamer)

Pilotix F405 V3 obstuguje dwie kamery:

e Kamera 1/ Kamera 2: Podtgcz przewody sygnatowe (pomararnczowe) do CAM1 i CAM2.
e GD /5V: Wspdlna masa i zasilanie dla kamer.

e VTX: Wyjscie wideo do nadajnika wideo.

e VX: Wyjscie zasilania nadajnika wideo (VCC lub 9V, zaleznie od zworki wyboru napiecia).

4. Cyfrowe wideo (DJI / Walksnail / HDZero)
W przypadku systeméw cyfrowych uzyj okreslonego przypisania UART:

e T4 /RA4: Zalecane dla DJI Air Unit lub systemu O3 (MSP DisplayPort).
e Zworka wyboru (dolna krawedz, Sbus / VTX): Zewrzyj pady Sbus dla ztgcza DJI Air Unit (T4, R4, GD,
Sbus) lub pady VTX dla ztgcza nadajnika wideo (T4, R4, GD, VTX).

5. Odbiornik i GPS (przypisanie UART)
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e ELRS/ Crossfire: Podtagcz do dowolnego wolnego UART (dostepnych 5 portéw UART).

e GPS: Podtgcz do padéw SDA / SCL dla kompasu (12C) oraz TX/RX wolnego UART dla danych GPS.
e 5V /BZ-: Dedykowane pady dla aktywnego buzzera 5V.

e LED: Wyjscie dla tasmy LED (do zasilania uzyj sgsiednich padéw 5V i GD).
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Rys.3. Schemat okablowania FC
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4. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

1.

w

Kontrola zworek: Upewnij sie, ze zworki wyboru napiecia (VCC/9V i Sbus/VTX) sg czysto zwarte i nie
dotykaja sasiednich padow.

Polaryzacja: Trzykrotnie sprawdz orientacje ,+” i ,,-” przewodéw akumulatora.

Smoke Stopper: Przy pierwszym witgczeniu zawsze uzywaj urzadzenia ograniczajgcego prad.
Aktualizacje oprogramowania sprzetowego: Uzyj AM32 Configurator dla ESC AM32. FC pracuje na
Betaflight (target PILOTIXF405V3); uzyj przycisku DFU, aby wej$¢ w tryb bootloadera.

Montaz: Uzyj dotgczonych kulek amortyzujgcych i $Srub (M3, rozstaw 30,5 x 30,5 mm). ESC duzej mocy

generujg zaktécenia elektromagnetyczne; zachowaj fizyczny odstep FC od ESC wynoszgcy co najmniej 2-3
mm.
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Kontakt:
WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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