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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 AM32 80A CZ

F405 V3 ICM42688 AM32 80A CZ od spolecnosti Pilotix je kombinace letového fadice a elektronického
reguldtoru otacek (ESC) uréend pro FPV aplikace. Letovy fadic je zaloZen na mikrokontroléru STM32F405 s
integrovanym gyroskopem ICM42688-P pfipojenym pres SPI, podporuje firmware Betaflight a je vybaven
analogovym OSD. ESC 4 v 1 je zaloZen na mikrokontroléru AT32F421K8U7 a bézi na firmwaru AM32;
poskytuje trvaly proud 4 x 80A a Spickovy proud 4 x 100A. Pracuje ve vstupnim napétovém rozsahu 3 az 8S a
podporuje nékolik protokolt, véetné DShot150, DShot300, DShot600, Multishot, OneShot, ProShot a PWM, s

obousmeérnou funkci DShot.
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2. Montaz a zapojeni ESC

ESC je navrzen pro vysoké proudové zatizeni. Vénujte zvlastni pozornost napdjecim vodi¢am.
Kroky zapojeni:

1. Napajeci vstup: Pfilozeny napajeci kabel pfipajejte na pady ,+“ a ,,-“. Zajistéte spravnou polaritu.

2. Kondenzator: Prilozeny kondenzator s pevnym elektrolytem pripdjejte na napdjeci pady. Je to povinné

u sestav 3S-8S pro filtrovani napétovych $picek.

Pady motor(: Vodi¢e motor( pfipdjejte na pady vlevo (3 a 4) a vpravo (1 a 2).

4. Propojeni s FC: Zapojte 8pinovy kabelovy svazek JST-SH 1,0 mm do fidiciho konektoru na horni hrané
(VB, GD, CU, TX, S1-54). Pfenasi do FC napajeni (VB), signdl proudového senzoru (CU), telemetrii (TX) a
signaly motor( (S1-S4).
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Obr.2. Montaz a zapojeni ESC
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3. Zapojeni letového radice (FC)

Pilotix F405 V3 je vysoce vykonny letovy fadi¢ s vykonnym mikrokontrolérem, podporou dvou kamer a
univerzalnimi moZnostmi napajeni. Pro spravnou a bezpecnou instalaci postupujte podle tohoto navodu.

1. Napajeni a pfipojeni baterie

e VB /GD (8pinovy svazek): Hlavni napajeci vstup, privadény do FC z ESC pres svazek.
e VCC: Napéti baterie.
e Pady 5V /9V: SlouZi k napdjeni perifernich zafizeni, jako jsou prijimace, GPS a video systémy (BEC: 5V
@ 2,5A,9V @ 2,5A).
e Propojka volby napéti (prava hrana, VCC / 9V): Propojuje pady pro volbu mezi VCC (napéti baterie)
nebo 9V pro vystup video systému.
o Volba pro 3-4S: Pouzijte VCC.
o Volba pro 6S: Pouzijte 9V, aby nedoslo k prehrati VTX.

2. Pfipojeni ESC
e S1,S2,S3, S4: Vystupy signalu motor( (pfipojte k odpovidajicim signalovym pad{m ESC).
e S5 -S8: Dalsi signdlové pady pro hexakoptéry nebo oktokoptéry (vyzaduji externi ESC).
e CURR: Vstup analogového proudového senzoru. Pfipojen k padu CU na ESC pres 8pinovy svazek; u
externiho ESC/PDB jej pfipojte k jeho padu CUR pro sledovani proudu.
3. Video a kamerovy systém (podpora dvou kamer)

Pilotix F405 V3 podporuje dvé kamery:

e Kamera 1/ Kamera 2: Pfipojte signdlni vodice (oranzové) k CAM1 a CAM2.

e GD /5V: Spole¢na zem a napajeni kamer.

e VTX: Video vystup k vasemu video vysilaci.

e VX: Napdjeci vystup pro video vysila¢ (VCC nebo 9V, podle propojky volby napéti).

4. Digitalni video (DJI / Walksnail / HDZero)
Pro digitalni systémy pouzijte specifické mapovani UART:

e T4 /R4: Doporuceno pro DJI Air Unit nebo systém O3 (MSP DisplayPort).

e Propojka volby (spodni hrana, Sbus / VTX): Propojte pady Sbus pro konektor DJI Air Unit (T4, R4, GD,
Sbus), nebo pady VTX pro konektor video vysilace (T4, R4, GD, VTX).

5. Pfijimac a GPS (mapovani UART)

e ELRS/ Crossfire: Pfipojte k libovolnému volnému UART (k dispozici je 5 portd UART).
e GPS: Pripojte k padiim SDA / SCL pro kompas (12C) a TX/RX volného UART pro data GPS.
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e 5V /BZ-: Vyhrazené pady pro aktivni 5V bzucak.
e LED: Vystup pro LED pasek (pro napajeni pouZijte sousedni pady 5V a GD).
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Obr.3. Schéma zapojeni FC
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4. Bezpecnostni pravidla a pravidla pouzivani

1.

w

Kontrola propojek: Ujistéte se, Ze propojky volby napéti (VCC/9V a Sbus/VTX) jsou Cisté propojeny a
nedotykaji se sousednich pad(.

Polarita: Trikrat zkontrolujte orientaci ,+“ a ,,-“ vodicl baterie.

Smoke Stopper: Pri prvnim zapnuti vZdy pouZijte zafizeni omezujici proud.

Aktualizace firmwaru: Pro ESC AM32 pouzijte AM32 Configurator. FC béZi na Betaflight (target
PILOTIXF405V3); pro vstup do reZzimu bootloaderu poufzijte tlacitko DFU.

Montaz: Pouzijte pfilozené tlumici kulicky a Srouby (M3, rozte¢ 30,5 x 30,5 mm). ESC s vysokym proudem
vytvareji elektromagnetické ruseni; udrzujte FC fyzicky oddéleno od ESC alespon o 2-3 mm.
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Kontakty:
WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu
Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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