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1. Przeglad produktu

Rys.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 CZ

Pilotix F405 V3 ICM42688 CZ to kontroler lotu do dronéw FPV. Oparty jest na mikrokontrolerze STM32F405,
obstuguje Betaflight (target oprogramowania PILOTIXF405V3) i posiada analogowy OSD. Ptytka jest
wyposazona w szybki zyroskop ICM42688-P potgczony przez SPI, wbudowany akcelerometr i magnetometr
oraz barometr SPLO6. Zapewnia 4 wyjscia sterowania silnikami, 5 portow UART, 1 port 12C, wyjscie tasmy LED,
wyjscie buzzera, port USB Type-C, dwa analogowe wejscia kamer oraz wyjscia BEC5V @ 2,5A i 9V @ 2,5A.

Ptytka ma wymiary 36 x 36 mm, rozstaw otworéw montazowych 30,5 x 30,5 mm (M3) i wazy 9,6 g.
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2. Instrukcja okablowania

2.1. Zasilanie i potaczenie z FC
Kontroler lotu (FC) jest sercem Twojej konstrukcji.
e Potaczenie FC: Uzyj dotgczonej wigzki, aby potaczy¢ ESCi FC. Ten przewdd przenosi napiecie
akumulatora (Vbat), mase, sygnaty silnikdw (S1-S4) oraz dane telemetryczne.
2.2. Okablowanie urzgdzen peryferyjnych (UART)
Uktad uniwersalnych portow szeregowych tego FC jest ustandaryzowany w nastepujgcy sposéb:
e UART 1 (GPS): Podtgcz tutaj modut GPS. Potgcz TX z R1, a RX z T1. Do zasilania uzyj padéw 5V i GND.
e UART 2 (Odbiornik): Przylutuj tutaj odbiornik ELRS lub Crossfire. (TX odbiornika do R2, RX odbiornika
do T2).
e UART 3 (Telemetria ESC): Zwykle obstugiwany jest przez ztgcze wigzki ESC (pady T3 / R3) w celu
dostarczania danych o obrotach i temperaturze silnikow.
e UART 4 (VTX): Podtacz przewdd sterujgcy (SmartAudio/IRC Tramp) nadajnika wideo do padu T4.
e UART 5 (Wolny): Dostepny na padach T5 i R5 dla dowolnego dodatkowego urzgdzenia peryferyjnego.
2.3. Konfiguracja wideo i kamer
Ten FC oferuje zaawansowane przetgczanie kamer i zarzagdzanie napieciem.
Podtaczenie kamer
e Obstuga dwéch kamer: Mozesz przylutowaé dwie kamery. Podtgcz przewdd sygnatowy pierwszej do
CAM1, a drugiej do CAM2.
e Przetgczanie: Kamera 1 jest domysinie aktywna. Mozesz przetaczyé na kamere 2 za pomoca
przetgcznika w nadajniku (skonfigurowanego jako USER3).
Nadajnik wideo (VTX)
e Sygnat: Podtacz przewdd wideo VTX do padu VTX.
e Zasilanie: Pad VX zasila VTX (VCC lub 9V, w zaleznosci od potozenia zworki napiecia).
e Zworka napiecia (prawa krawedz, VCC / 9V): (Kluczowe) Sprawdz mostek na ptytce przed
okablowaniem.
o Przylutuj mostek do VCC dla napiecia 3-4S.
o Przylutuj mostek do 9V dla konstrukcji 65-8S (zalecane, aby zapobiec przepaleniu VTX).
e Zworka Sbus / VTX (dolna krawedz): Zewrzyj pady VTX dla ztgcza analogowego nadajnika wideo (T4,
R4, GD, VTX) lub pady Sbus dla ztgcza DJI Air Unit (T4, R4, GD, Sbus).
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e Przetgczanie: Mozesz zdalnie wigczac i wytgczac zasilanie 9V VTX za pomocg USER1.

2.4. Dodatkowe elementy
e Buzzer: Przylutuj aktywny buzzer 5V do padéw 5V i BZ-.
e Wskazniki LED: Ptytka posiada diagnostyczne diody LED pokazujgce stan FC (niebieska) oraz szyn
zasilania 3V/5V/9V (czerwona/biata/zielona).
e Tasma LED: Podtacz tasme LED do padu LED i uzyj sgsiednich padéw 5V i GD do zasilania.
e 12C (Kompas): Jesli Twéj GPS ma kompas, potgcz SCL z SCL i SDA z SDA (znajduja sie w poblizu UART 1)
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3. Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania

e Kontrola zworki napiecia: Przed podtaczeniem jakichkolwiek urzgdzen peryferyjnych sprawdz pady
zworki (VCC/9V i VTX/SBUS). Domysinie czesto jest to 9V, ale jesli Twéj VTX lub kamera wymaga 5V
albo petnego napiecia akumulatora, btedne okablowanie spowoduje natychmiastowg awarie sprzetu.

e Smoke Stopper: Przy pierwszym wigczeniu po lutowaniu zawsze uzywaj ogranicznika pradu ,Smoke
Stopper”. To Twoja jedyna linia obrony przed zwarciem spowodowanym mostkiem lutowniczym.

e Polaryzacja: Upewnij sie, ze pady VCC (Vbat) i GD sg prawidtowo podtgczone. FC nie ma
zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacjg; zamiana plusa i minusa natychmiast zniszczy ptytke.

e |zolacja drgan: ICM42688 to wydajny zyroskop, ale jest wyjgtkowo wrazliwy na szumy mechaniczne.
Zawsze uzywaj dotgczonych kulek amortyzujgcych (4x) i upewnij sie, ze zadne przewody nie dociskajg
mocno do uktadu zyroskopu (matego czarnego kwadratu posrodku).

e Przeptyw powietrza: Wbudowane regulatory 9V i 5V (BEC) wydzielajg ciepto, zwtaszcza przy zasilaniu
wydajnych nadajnikow wideo lub wielu diod LED. Upewnij sie, ze FC jest zamontowany tak, aby
umozliwiat aktywny przeptyw powietrza podczas lotu.

e Jakos¢ lutowania: Uzywaj wysokiej jakosci cyny z otowiem lub bezotowiowej z topnikiem. ,Zimne” luty
(matowy, ziarnisty wyglad) moga zawiesé pod wptywem wysokoczestotliwosciowych drgan drona FPV.

e Chtodzenie na stole: Nie zostawiaj FC zasilanego z akumulatora na stole warsztatowym dtuzej niz 2-3

minuty bez wentylatora. Regulatory mogg bardzo szybko osiggng¢ temperatury powyzej 80°C.

Kontakt:

WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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