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1. Prehled produktu

Obr.1. Pilotix F405 V3 ICM42688 CZ

Pilotix F405 V3 ICM42688 CZ je letovy fadi¢ pro FPV drony. Je zaloZen na mikrokontroléru STM32F405,
podporuje Betaflight (cil firmwaru PILOTIXF405V3) a je vybaven analogovym OSD. Deska je osazena
vysokorychlostnim gyroskopem ICM42688-P pfipojenym pres SPI, integrovanym akcelerometrem a
magnetometrem a barometrem SPLO6. Nabizi 4 vystupy pro fizeni motor(, 5 portli UART, 1 port I12C, vystup
pro LED pasek, vystup pro bzucak, port USB Type-C, dva analogové vstupy pro kamery a vystupy BEC5V @
2,5A a9V @ 2,5A. Deska méfi 36 x 36 mm, ma montazni roztec 30,5 x 30,5 mm (M3) a vazi 9,6 g.
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2. Navod k zapojeni

2.1. Napajeni a ptipojeni FC
Letovy radi€ (FC) je jddrem vasi sestavy.
e Propojeni s FC: Pro propojeni ESC a FC pouzijte ptilozeny kabelovy svazek. Tento kabel pfendsi napéti
baterie (Vbat), zem, signdly motort (S1-S4) a telemetricka data.
2.2. Zapojeni periferii (UART)
RozloZeni univerzalnich sériovych portl tohoto FC je standardizovano nasledovné:
e UART 1 (GPS): Pripojte sem svij modul GPS. Propojte TX s R1 a RX s T1. K napajeni pouZijte pady 5V a
GND.
e UART 2 (Pfijimac): Pripajejte sem pfijimac ELRS nebo Crossfire. (TX pfijimace na R2, RX pfijimace na
T2).
e UART 3 (Telemetrie ESC): Obvykle je obsluhovan konektorem svazku ESC (pady T3 / R3) a poskytuje
data o otackach a teploté motord.

e UART 4 (VTX): Pripojte fidici vodi¢ (SmartAudio/IRC Tramp) video vysilace k padu T4.

UART 5 (Volny): K dispozici na padech T5 a R5 pro libovolné dalsi periferni zafizeni.
2.3. Nastaveni videa a kamer
Tento FC nabizi pokrocilé prepinani kamer a spravu napéti.
Pfipojeni kamer
e Podpora dvou kamer: M(zZete pfipajet dvé kamery. Signalni vodi¢ prvni ptipojte k CAM1 a druhé k
CAM2.
e Prepindni: Kamera 1 je ve vychozim nastaveni aktivni. Na kameru 2 m{izZete prepnout pomoci
prepinace na vysilaci (nakonfigurovaného jako USER3).
Video vysilac¢ (VTX)
e Signal: Pfipojte video vodi¢ VTX k padu VTX.
e Napajeni: Pad VX napdji VTX (VCC nebo 9V, podle polohy propojky napéti).
e Propojka napéti (prava hrana, VCC / 9V): (Zasadni) Pfed zapojenim zkontrolujte mistek na desce.
o Pripajejte mUstek na VCC pro napéti 3-4S.
o Pripajejte mlstek na 9V pro sestavy 65-8S (doporuceno, aby nedoslo ke spaleni VTX).
e Propojka Sbus / VTX (spodni hrana): Propojte pady VTX pro konektor analogového video vysilace (T4,
R4, GD, VTX), nebo pady Sbus pro konektor DJI Air Unit (T4, R4, GD, Sbus).
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e Prepinani: Napdjeni VTX 9V muzZete na dalku zapinat a vypinat pomoci USER1.
2.4. Dalsi komponenty
e Bzucak: Pripajejte aktivni 5V bzucak na pady 5V a BZ-.
e LED indikatory: Deska je vybavena diagnostickymi LED, které ukazuji stav FC (modra) a napajecich
vétvi 3V/5V/9V (Cervena/bila/zelend).
e LED pdsek: Pripojte LED pasek k padu LED a pro napdjeni pouZijte sousedni pady 5V a GD.

e |12C (Kompas): Pokud ma vas GPS kompas, propojte SCL se SCL a SDA se SDA (nachazeji se blizko UART
1)
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Obr.2. Schéma zapojeni



@ P“.DTIx UzZivatelska prirucka

’ r

3. Bezpecnostni pravidla a pravidla pouzivani

e Kontrola propojky napéti: Pfed pripojenim jakékoli periferie zkontrolujte pady propojky (VCC/9V a
VTX/SBUS). Vychozi hodnotou je ¢asto 9V, ale pokud vas VTX nebo kamera vyZzaduje 5V nebo plné
napéti baterie, chybné zapojeni povede k okamzitému selhani hardwaru.

e Smoke Stopper: Pfi prvnim zapnuti po pajeni vidy pouzijte proud omezujici ,Smoke Stopper”. Je to
vase jedina obrana proti zkratu zplsobenému pajecim mustkem.

e Polarita: Ujistéte se, Ze pady VCC (Vbat) a GD jsou zapojeny spravné. FC nema ochranu proti
prepdlovani; zaména plusu a minusu desku okamzité znici.

e |zolace vibraci: ICM42688 je vysoce vykonny gyroskop, ale je extrémné citlivy na mechanicky Sum.
Vidy pouzivejte priloZzené tlumici kuli¢ky (4x) a ujistéte se, Ze Zadné vodice netlaci pevné na Cip
gyroskopu (maly ¢erny Etverec uprostied).

e Proudéni vzduchu: Integrované regulatory 9V a 5V (BEC) vyzarfuji teplo, zejména pti napajeni vysoce
vykonnych video vysilacli nebo vice LED. Zajistéte, aby byl FC namontovan tak, aby umoznioval aktivni
proudéni vzduchu béhem letu.

e Kvalita pdjeni: Pouzivejte kvalitni pajku s olovem nebo bezolovnatou s tavidlem. ,Studené” pajené
spoje (matny, zrnity vzhled) mohou selhat pfi vysokofrekvencnich vibracich FPV dronu.

e Chlazeni na pracovnim stole: Nenechavejte FC napajeny z baterie na pracovnim stole déle nez 2-3

minuty bez ventilatoru. Reguldtory mohou velmi rychle dosdhnout teplot nad 80°C.

Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

E-mail: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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